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1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbiér instalacji systemu
sygnalizacji wtamania i napadu (SWiN).

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot,
ktore zostang zrealizowane w ramach zadania — modernizacja systemu sygnalizacji wkamania i
napadu SWIN w w Ratuszu Miejskim w Nidzicy, pl. Wolnosci 1, 12<100 Nidzica = w zakresie
wykonania instalacji systemu SWiN.

1.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji i uruchomienie urzgdzen SWIN w modernizowanym budynku. Szczegétowe
wyszczegolnienie robét ujete jest w Przedmiarze Robdt

1.4.Zalozenia ogblne systemu sygnalizacji wkamania i napadu (SWiN)

Przyjeto nastepujgce zatozenia:
e  System sygnalizacji wtamania i napadu - klasa SA3
o Przy zatozeniu statego dozoru ludzkiego czas podtrzymania zasilania 36 godzin
e W ciggach komunikacyjnych zastosowane bedg czujki ruchu typu PIR — dalekiego zasiegu
e W miejscach o utrudnionych mozliwo$ciach prowadzenia instalacji przewodowej zastosowane
bedg czujniki bezprzewodowe oparte o komunikacje dwukierunkowa,
Zaktada sie wykorzystanie utozonej weze$niej instalacji przewodowe;j,
Zaktada sie wymiane urzgdzen nieposiadajgcych aktualnych $wiadectw kwalifikacyjnych,
Stany alarmowe bedg mogtly by¢é monitorowane do Stacji Monitorowania Alarmow

1.5.Okreslenia podstawowe

1.5.1. System alarmowy wlamania

Instalacja elektryczna do wykrywania i sygnalizowania obecno$ci, wejscia lub proby wejscia osoby
nieuprawnionej do obiektu dozorowanego,

1.5.2. Centrala alarmowa

ZespOt srodkow sprzetowych i programowych, dziatajgcy wedtug okreslonego algorytmu i realizujacy,
co najmniej funkcje decyzyjne oraz sterujgce w systemie alarmowym,

1.5.3. Czujka

Urzadzenie do wytwarzania stanu alarmowania po wykryciu nienormalnych warunkéw wskazujgcych
na wystagpienie niebezpieczeristwa,

1.6.4. Ochrona przeciwsabotazowa

Zastosowanie $rodkéw elektrycznych lub mechanicznych, zapobiegajgcych celowym zakiéceniom
dziatania systemu alarmowego lub jego czesci,

1.5.5. Linia dozorowa pofgczenie pomigdzy jedng

lub wieloma czujkami a centralg alarmowa,

1.5.6. Pasywna czujka podczerwieni czujka wykorzystujaca zjawisko wykrywania zmian

natgzenia promieniowania podczerwonego wywolywanych przez intruza,

1.5.7. Manipulator urzgdzenie sterujgce, stosowane do zmiany stanu

systemu alarmowego droga wprowadzania kodu.

1.6.0gdbIne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za wykonanie robét, ich jako$é, zgodnoéé z dokumentaciq

projektowa, specyfikacjg, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art.
22,23 i 28 ustawy Prawo budowlane.

Prowadzenie robét w budownictwie wymaga stosowania sie do warunkéw i wymagan podanych w
przepisach obowigzujgcych w zakresie budownictwa oraz uzgodnien wykonania robot z jednostkami

utrzymujgcymi dane obiekty.
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Przed rozpoczeciem robot teletechnicznych i elektrycznych wykonawca powinien zapoznac sie z
obiektem, gdzie bedq prowadzone prace oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robét.
Odbidr frontu rob6t przez wykonawce do zleceniodawcy powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem
zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem odpowiedniego protokotu.

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych powinna by¢ prowadzona we wszystkich fazach
budowy. Koordynacjq nalezy obja¢ projekt organizacji budowy, szczegoétowy harmonogram rob6t
teletechnicznych i elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogoinobudowlane towarzyszgce robotom
teletechnicznym.

2. MATERIALY

UWAGA
WSZELKIE NAZWY WLASNE PRODUKTOW | MATERIELOW PRZYWOLANE W SPECYFIKACJI
SLUZA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA | OKRESLENIU WLASCIWOSCI
| WYMOGOW TECHNICZNYCH ZAt OZONYCH W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH
ROZWIAZAN.

DOPUSZCZA SIE ZAMIENNE ROZWIAZANIA ( W OPARCIU NA PRODUKTACH INNYCH
PRODUCENTOW) POD WARUNKIEM SPELNIENIA TYCH SAMYCH WLSCIWOSCI
TECHNICZNYCH

«  PRZEDSTAWIENIU ZAMIENNYCH ROZWIAZAN NA PISMIE ( DANE TECHNICZNE,
ATESTY, DOPUSZCZENIA DO STOSOWANIA)
¢ UZYSKANIU AKCEPTACJI PROJEKTANTA | ZAMAWIAJACEGO.

2.1.0go6lne wymagania dotyczgce materialow
Stosowane materialy i urzadzenia muszg by¢é nowe, najlepszej jakosci, o parametrach
dostosowanych do czynnikbw zewnetrznych, na kitorych dziatanie mogg by¢ wystawione, a takze
dokiadnie odpowiada¢ warunkom niezbgdnym do prawidiowego wykonania powierzonych robét oraz
do poprawnego funkcjonowania catej instalacji.
Stosowane materiaty i urzgdzenia muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty
dopuszczajace do stosowania ich w budownictwie zgodnie z wymogami okreSlonymi w art. 10 ustawy
z 07 lipca 1994r — prawo budowlane oraz w rozporzgdzeniu ministra MSWIA z dn. 31 lipca 1998r w
sprawie oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnoéci oraz sposobu znakowania wyrobow
budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie. Do wykonania
robét nalezy stosowaé materiaty zgodne z dokumentacjq projektows.
«  Wszystkie materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewidujg posiadanie zaswiadczenia o
jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument,
*  Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inwestora,
*  Wszystkie urzgdzenia powinny posiada¢ oznakowanie CE oraz deklaracje producenta o
zgodnosci z odpowiednimi dyrektywami,
+  Urzadzenia powinny by¢ zamontowane zgodnie z zaleceniami producenta zawartymi w instrukcji

obstugi,

»  Kable elektryczne powinny posiadaé napiecie znamionowe 450/750V oraz izolacje i powtoke
polwinitowa,

+  Przewody sygnatowe powinny posiadac izolacje pomiedzy dowolnymi zytami odporng na napiecie
state 1500V,

2.2.0dbi6r materiatow na budowie

Wyzej wymienione materiaty nalezy dostarczy¢ na Plac Budowy ze $wiadectwami jako$ci, atestami i
kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi technicznymi Wytworcy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatow (peknigcia,
ubytki, zgniecenia).

2.3.Skladowanie materiatéw

Wszystkie materiaty elekiryczne i teletechniczne nalezy skfadowa¢ w zamykanych magazynach w
warunkach okreslonych przez producenta dla zachowania gwaranciji.

2.4.Materialy instalacyjne
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Materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg $cisle spetnia¢ wymagania niniejszej specyfikacji oraz
byé zgodne z projektem. Mozliwe jest zaproponowanie produktéw réwnorzednej jakosci. Jakiekolwiek
przerébki projektowe, budowlane i instalacyjne muszg by¢ wykonane na koszt wykonawcy.
2.6.Urzgdzenia systemu SWiN
2.5.1. Centrala alarmowa
«  Zaprojektowany system z uwagi na charakter modernizowanego budynku musi umozliwiad
wykorzystanie zaréwno przewodowych jak i bezprzewodowych urzgdzen alarmowych z petng
identyfikacjg kazdego zainstalowanego urzadzenia (detektory ruchu). Centrala alarmowa powinna mieé
cechy przedstawione w czesci opisowej systemu SSWIN
2.5.2, Urzgdzenia radiowe
Zastosowane urzgdzenia radiowe powinny charakteryzowac cechy przedstawione w ¢zesci opisowej
systemu SSWiIN

o Dwukierunkowa, kodowana komunikacja z urzadzeniami bezprzewodowymi systemu w

pasmie czestotliwosci 433 MHz.

2.5.3. Detektory — czujki PIR, dualne, tluczenia szkta
Czujki powinny mie¢ cechy przedstawione w czeséci opisowej systemu SSWiN

UWAGA:
Wszystkie urzgdzenia powinny posiadac¢ aktualne stosowne certyfikaty, jak
Swiadectwa kwalifikacyjne i deklaracje zgodnosci.

Niezbedne dane katalogowe i certyfikaty znajdujg sie na stronach internetowych ich
producentow. (np. www.satel.pl)

2.6. Instalacja przewodowa

Przed przystgpieniem do realizacji rob6t nalezy zapoznac sie doktadnie z projektem, zweryfikowac
go z obiektem i ewentualne uwagi zgtosi¢ do projektanta. Wszelkie odstepstwa od projektu
nalezy zgtaszac¢ inspektorowi nadzoru i projektantowi, oraz wpisywac do dziennika budowy.

Pofgczenia kabli wykonywac wytgcznie na zaciskach urzgdzen. Przewody ekranowe nalezy splatac i
podtgcza¢ do specjalnych zaciskéw w urzgdzeniach tak, aby bezwzglednie zachowana byta
ciggtos¢ ekranowania kabli.

Przy przejsciach przez wydzielone strefy pozarowe nalezy, stosowac przepusty ogniowe typu Hilti lub
odpowiednia zaprawe o okreslonej odporno$ci ogniowe;.

Po zakoriczeniu robot wszelkie zmiany naniesé w dokumentacji projektowe;.

* Niezbedne okablowanie linii dozorowych systemu SSWiN nalezy wykonaé w bruzdach p/t lub
natynkowo, mocujgc przewod w listwach instalacyjnych, najlepiej wraz z instalacig SAP.

* Linie dozorowe i magistralne wykona¢ przewodem YTKSYekw 4x2x0,5

»  Zasilanie - przewidziane w branzy elektrycznej,

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kitéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on
zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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4. TRANSPORT

Wykonawca przystepujgcy do wykonania instalacji elektrycznych jest zobowigzany do stosowania
takich $rodkow transportu, ktére nie majg niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.
Srodki i urzgdzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementéw konstrukcji, urzgdzen niezbgdnych do wykonania danego rodzaju robdt teletechnicznych i
elektrycznych.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwérce dla
poszczegolnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

UWAGA: montaz wszystkich urzgdzen, ich lokalizacje oraz spos6b montowania uzgadnia¢ na
biezgco z projektantem majacym nadzér autorski nad realizacjg projektu

5.1.0gdIne zasady wykonania robot

Instalacje systemu sygnalizacji pozaru nalezy wykonaé w sposéb najmniej ingerujgcy w konstrukcje
Ratusza. Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i zatwierdzong
dokumentacjg projektowa, w sposob niezagrazajgcy bezpieczenstwu ludzi i mienia, a takze tak, aby
nie dochodzito do pogorszenia walorow uzytkowych istniejgcych elementow infrastruktury wskutek
niewlasciwego wykonania rob6t. Wszelkie operacje technologiczne nalezy wykonywac z zachowaniem:

+  bezpieczeinstwa uczestnikdw procesu budowlanego i ich mienia

*  bezpieczenstwa oséb postronnych w strefie wykonywania robot

+ zabezpieczenia mienia znajdujgcego sie w poblizu miejsca rob6t przed zniszczeniem lub

uszkodzeniem w wyniku prowadzonych robét

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za jakos¢ wykonania wszystkich elementoéw i rodzajow robot
oraz zobowigzany jest do stosowania w czasie prowadzenia rob6t wszelkich przepiséw dotyczgcych
ochrony $rodowiska naturalnego. Podczas realizacji rob6t nalezy przestrzegaé przepiséw
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczeg6lno$ci nie wykonywaé prac w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajgcych wymagan sanitarnych.

5.2.Szczegblowe zasady wykonania rob6t

Urzadzenia powinny by¢ zamontowane w taki sposéb, aby nie wystepowaty zmiany ich usytuowania
podczas pracy.

Powierzchnia, na ktérej s montowane powinna byé stata, pozbawiona wibracji i udaréw. Miejsce
montazu powinno by¢ trudno dostgpne dla oséb niepowotanych.

Przylgczanie przewoddéw i elementdw instalacyjnych nalezy wykonaé przez przykrecanie, zaciskanie
lub lutowanie. Pofgczenia nie mogg powodowaé przecinania konicéwek. Potgczenia muszg mieé
odpowiednig wytrzymatoS¢ mechaniczng i elektryczng oraz powinny byé od siebie elektrycznie
odizolowane.

Potaczenia gietkie powinny byé takie, aby przewody i izolacja byly odporne na zmeczenie lub
naprezenia wystepujace w konkretnym zastosowaniu.

Cate oprzewodowanie powinno by¢ odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo zabezpieczone w
celu unikniecia uszkodzenia w Srodowisku, w ktérym jest stosowane.

Wszystkie urzgdzenia powinny by¢ zamontowane zgodnie z wymaganiami producenta zawartymi w
instrukcji obstugi dotgczonej do poszczegolnych urzadzen.

Zasilanie podstawowe 230V AC 50Hz musi by¢ doprowadzane do zasilacza przy pomocy przewodu
trzyzytowego (z oddzielng zytg uziemiajaca). Przewod ochronny (zoélto-zielony) powinien by¢
podigczony do odpowiedniego zacisku w obudowie centrali.

5.2.1. Montaz elementéw systemu SWiN

Elementy systemu sygnalizacji alarmu wiamania, np. czujki, manipulatory, moduly rozszerzen
zgodnie ze specyfikacjg producenta i zaleceniami PN-93/E-08390/14 (zasady stosowania) oraz PN-
EN 50131-1:2007.

W konfiguracji podstawowej w skiad systemu wchodzg: centrala w tym: jednostka podstawowa z
panelem wskaznikowo-obstugowym, modut transmisji alarmu, moduty rozszerzen linii przewodowych i
bezprzewodowych..

6.3. Ukladanie tras kablowych
e instalacj¢ prowadzi¢ w bruzdach p/t w peszlu lub natynkowo w listwach instalacyjnych,

SENTINEL - Piotr Makowski, 10-161 Olsztyn, ul. Grabowa 18 Strona: 116/141
Tel. +48 660-088-089, mail: sentinel.zb@gmail.com



Instalacje Niskopradowe — SSWiN oraz SSP
w budynku Ratusza Miejskiego w Nidzicy
Luty 2009

e rozgatezienia tras kablowych wykona¢ za pomocg puszek rozgateznych;
e piony kablowe wykona¢ z zapasem 30% ($rednicy);
e przewdd / listwy mocowac wspdlnie z instalacjg SAP co 30cm uchwytami oraz kotkami,

5.4. Uktadanie przewodow kabelkowych w gotowych trasach kablowych

¢ przewody ukiadac z zachowaniem sity wciggania i promieni gi¢cia zgodnie ze specyfikacjg
producenta kabli;

e przejscia przewodow przez Sciany nalezy uszczelnié w klasie odpornosci ogniowej dia danej
przegrody budowlanej;

e uktadajgc przewody nalezy wyréwnac trase tak, aby w korytku nie byto wybrzuszen,
narazajgcych izolacje przewoddw na uszkodzenie;

e przy domierzaniu przewodow nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajgcg pozostawienie w
puszkach (lub przy montowanych urzgdzeniach) kofncow przewodoéw o diugosci niezbednej do
wykonania potgczen;

e Po zakonczeniu prac montazowych dokonaé podmalowaii elementéw do koloru podtoza,

5.4.1. Ochrona przed porazeniem

Cata instalacja pracuje z napigciem bezpiecznym 12V dc, jedynie obwody zasilania transformatora
zasilaczy pracujg z napieciem 230 V ac. Jako ochrone przed porazeniem zastosowano zerowanie.
Wszystkie metalowe czesci obuddw zasilaczy nalezy potgczy¢ skutecznie z przewodem ochronnym
PE. Po wykonaniu instalacji zasilajgcej nalezy wykona¢ pomiary rezystancji izolacji kabla zasilajgcego
oraz pomiar skutecznosci szybkiego wytgczania

5.5.Pomiary

Po zainstalowaniu kabli nalezy wykonac pomiary:
e rezystancji petli zwarcia instalacji zasilajgcej urzadzenia SWiN;
e rezystancji uziemien ochronnych urzgdzen SWiN;
e rezystangji izolacji kabli linii dozorowych i komunikacyjnych instalacji SWiN.

5.6.Programowanie systemu i testowanie systemu.

System SWIiN zaprogramowaé zgodnie z projektem i wymaganiami oraz instrukcjg producenta
centrali alarmowej. Przy programowaniu wprowadzi¢ aktualne nazwy pomieszczen dla
poszczeg6binych elementbw systemu.

5.7.Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami w
stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dotozyé atesty zastosowanych
urzgdzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowg oraz za jako$é
zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg oraz
poleceniami Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, jesli wymaga¢ tego bedzie Inwestor, poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt..

6. KONTROLA JAKOSCI

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materialow z wymaganiami dokumentacji
wykonawczej, ST oraz odpowiednich norm materialowych zawartych w przedmiarze robot. Kontrola
jakosci oraz odbiér rob6t powinny by¢ przeprowadzona zgodnie z dokumentacjq techniczng oraz
normg PN-93/E-08390/14.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca jest
odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakoéci materiatow.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi S$wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajgcych procedury badan. Inwestor bedzie przekazywacé Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczgcych urzadzen pomiarowych, pracy personelu lub metod
pomiarowych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
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6.1.0golne zasady kontroli
Sprawdzenie rob6t powinno by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami Sprawdzeniu
i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:
e posiadanie odpowiednich uprawnien przez pracownikow:
e uprawnienia elektryczne - przynajmniej jedna osoba,
e autoryzacje lub zaswiadczenia o szkoleniu na instalowang centrale alarmowg — przynajmniej
jedna osoba,
¢ licencje pracownika zabezpieczenia technicznego | lub Il stopnia — wszyscy biorgcy udziat w
zamowieniu (przynajmniej jedna osoba musi posiadac licencje Il stopnia),
autoryzacje na projektowanie systemoéw alarmowych od klasy SA-3 - zalecana jedna osoba.
posiadanie atestéw i certyfikatéw na materiaty i urzadzenia
zgodno$é wykonania robét z dokumentacjq projektowa
utozenie kabli
montaz urzgdzen
programowanie urzadzen
wykonanie pomiarow

6.2. Szczegolowe zasady kontroli

6.2.1 Urzadzenia SWN

«  Doktadnemu sprawdzeniu nalezy poddaé $wiadectwa kwalifikacyjne dla wszystkich urzadzen
systemu SWIN oraz ich termin waznosci.

«  Kazda z czujek po uruchomieniu systemu powinna by¢ sprawdzona pod wzgledem reakcji na
zdarzenie alarmowe.

+  Sprawdzeniu nalezy poddaé réwniez zabezpieczenia antysabotazowe poszczeg6lnych urzgdzen.

«  Nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ montazu wszystkich urzgdzen oraz zgodno$¢ ich rozmieszczenia
z dokumentacjg techniczna.

+  Nalezy sprawdzi¢ zasilanie gtbwne oraz zasilania awaryjne

«  Dziatanie sygnalizatoréow powinno by¢ sprawdzone poprzez wywotanie alarmu

6.2.1. Linie kablowe
*  Nalezy sprawdzi¢, czy izolacja kabli nie posiada widocznych uszkodzen
*  Sprawdzeniu nalezy poddac ciggtos¢ poszczeg6lnych zyt kabli

6.2.2. Pomiary

Dla instalacji elektrycznej muszg zostaé wykonane pomiary opornoéci izolacji oraz zadziatania

zabezpieczen nadprgdowych i przeciwporazeniowych zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

6.3. Sprawdzenie pomontazowe i uruchomienie systemu

Przeprowadzi¢ inicjacje centrali alarmowej, programowac zgodnie z instrukcjg producenta i

wymaganiami uzytkownikéw z komputera PC z pomocg oprogramowania technicznego.

Po uruchomieniu systemdw nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce testy:

*  Detektory ruchu ~ 100% czujek przetestowac w czasie testu ,chodzonego” - raport w postaci

wydruku z drukarki systemowej,
Zadziatanie urzadzen sterowanych (monitorowanie, sygnalizacja akustyczna),

Wydruki z przeprowadzonych testow nalezy przekaza¢ Zamawiajgcemu, jako dokumenty odbiorowe.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t polega na okreéleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét oraz podaniu rzeczywistych
ilosci uzytych materiatéw. Obmiar Rob6t obejmuje Roboty objete umowa oraz ewentualne dodatkowe
Roboty i nieprzewidziane, ktérych konieczno$é wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot,
pomiedzy Wykonawca a Inspektorem nadzoru. Jednostkg obmiarowg jest:

¢ dla szaf, tablic — 1 kpl.

« dla urzadzen, aparatury — 1 szt. lub 1 kpl.

» dla kabli i przewodéw - 1 mb.

8. ODBIOR ROBOT
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Przejecia Robdt nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Budowlanego.
Przyjecie Rob6t moze nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob i
pomiaréw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacjg wykonawczg, a takze obowigzujgcymi
normami oraz przepisami.
8.1.Rodzaje odbioréw robét
W zaleznoéci od ustalen, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a)odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

b)odbiorowi czgsciowemu,

c)odbiorowi ostatecznemu,

d)odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.Prowadzenie robét i odbior robot zanikajgcych, ulegajacych zakryciu

Nalezy uwzgledni¢, ze prowadzenie robdt jest w obiekcie funkcjonujgcym a zatem obowigzujg
przepisy o prowadzeniu robét gtosnych i ucigzliwych dla przebywajacych w budynku. Wszelkie tego
typu prace muszg by¢ zgtoszone z 3 dniowym wyprzedzeniem do kierownictwa budowy i za kazdym
razem muszg uzyskac akceptacje.

QOdbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior rob6t zanikajgcych
i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru
Budowlanego z ramienia Inwestora. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora. Jako&¢ i ilo$¢ robot ulegajgcych zakryciu
ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektows i uprzednimi ustaleniami.
8.3.0dbior czgsciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeéci rob6t. Odbioru czesciowego
robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inwestor.

8.4.0dbior ostateczny rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartoéci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inwestora. Odbior ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakoriczenia rob6t. Odbioru ostatecznego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnoéci Inwestora i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacjg projektowa.

W toku odbioru ostatecznego robd6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniajacych i robdt poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é
wykonywanych rob6t w poszczeg6inych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong
wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

¢ dokumentacja powykonawcza

e protokét szkolenia

+  protokdt odbioru
8.5.1. Dokumentacja powykonawcza
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
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< charakterystyke obiektu

« opis funkcjonalny systemu

opis techniczny sytemu

rozmieszczenie urzgdzen

przebieq tras kablowych

specyfikacje zastosowanych urzgdzen

wykaz urzgdzen | materiatow

wskazéwki dla administratora i konserwatora
Swiadectwa kwalifikacyjne dla zastosowanych urzadzen
instrukcje obstugi dla administratora systemu

e © e o e © o o

8.5.2. Protokot szkolenia
Powinien zawiera¢ wyszczegélnione z nazwiska i petnionej funkcji osoby, ktére zostaly przeszkolone
wraz z ich podpisami potwierdzajgcymi odbycie szkolenia. W protokole nalezy wskazaé osobe petnigcg
funkcje administratora systemu.

8.5.3. Protokét odbioru

Powinien zawiera¢ potwierdzenie wykonania odbioru prac podpisane przez upowaznionych
przedstawicieli Zamawiajgcego oraz Wykonawcy, a takze wyszczegolnienie dostarczonej
dokumentaciji.

8.5.4. Sprawdzenie kompletnosci wykonanych prac
Celem sprawdzenia kompletnoéci wykonanych prac jest wykazanie, ze w petni wykonano wszystkie
prace zwigzane z montazem instalacji oraz stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z projektem oraz z
obowigzujgcymi przepisami i zasadami technicznymi. W ramach tego etapu prac odbiorowych nalezy
przeprowadzi¢ nastepujgce dziatania:
a) Poréwnanie wszystkich elementéw wykonanej instalacji ze specyfikacjg projektowg,
zarowno w zakresie materiatdw, jak i ilosci
b) Sprawdzenie zgodnosci wykonania instalacji z obowigzujgcymi przepisami oraz z zasadami
technicznymi;
©) Sprawdzenie dostepnoéci dla obstugi instalacji ze wzgledu na dziatanie i konserwacje;
d) Sprawdzenie kompletnosci dokumentdéw niezbgednych do eksploatacji systemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-00.01-00 ,Wymagania ogoine". Ptatnos¢ za
jednostke obmiarowa roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami Umowy, obmiarem robot,
oceng jakosci uzytych materiatow i jakosci wykonania robét, na podstawie wynikow pomiarow i
badan. Cena wykonania rob6t obejmuje:

o dostarczenie materiatéw, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie,

¢ wykonanie niezbednych przebi¢, przepustdw, wykucie bruzd i wnek oraz

e uktadanie tras kablowych montazu

e montaz kompletnego systemu; montazu osprzetu; i rozruchu urzadzen,
oraz czynnosci poinstalacyjne:
Programowanie systemu,
Testowanie systemu,
Pomiary,
Wspdtpraca z innymi systemami,
Dokumentacja powykonawcza
Oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktére sg niezbedne do kompletnego wykonania robot
objetych niniejszg ST przewidzianych w Dokumentaciji projektowej.

10. DOKUMENTY ZWIAZANE

10.1. Ustawy i Rozporzadzenia
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+  Rozporzadzenie Ministra Kultury i Dziedzictwa Narodowego z dnia 1 grudnia 2008 r. w
sprawie zabezpieczania zbiorbw w muzeach przed pozarem, kradzieza i innym
niebezpieczenstwem grozgcym  zniszczeniem lub utrata zbiorbw oraz sposobdéw
przygotowania zbioréw do ewakuacji w razie powstania zagrozenia (Dz.U. Nr 229 poz. 1528)
- Zatgcznik nr 2

10.2. Normy

«  PN-EN 50130-4 ,Systemy alarmowe - wymagania dotyczgce odpornoéci urzadzen systeméw
alarmowych pozarowych, wtamaniowych i osobistych”

*  PN-EN 50131 |, Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania”

+  PN-93/E-08390/14 ,Systemy alarmowe - wymagania ogoéine - zasady stosowania”

¢ PN-93/E-08390/52 ,Systemy transmisji alarméw. Wymagania ogélne dotyczgce systemow”.

*  PN-IEC 60364-4-41 ,Ochrona przeciwporazeniowa’

*  PN-IEC 60364-4-43 ,Ochrona przed prgdem przetezeniowym?”;
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