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1. CZESC OGOLNA

Niniejsza ogélna specyfikacja techniczna wykonaniaodbioru robét (OST) jest odniesieniem dla wszykich
pozyciji ujetych w tabeli kosztorysu inwestorskiego, przedmiaruobét i specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robo6t (ST) dla rob6t (branzy elektrycznej) potrzebnych do wykonania przy budowve budynku
garazowego stranicy OSP w miejscowéci Fraknowo, gmina Nldzica

1.1 Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz(@$T) § wymagania og6lne dotygze wykonania i odbioru
robot instalacyjnych :

- instalacja elektryczna

- instalacja odgromowa

1.2 Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna stanowi obgauijagca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot:

- instalacja elektryczna
- instalacja odgromowa

1.3 Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjitydas zasad prowadzenia robot zmanych z wszystkimi czyn-
nosciami umdaliwiajacymi i mapcymi na celu realizagjrobot:

- instalacja elektryczna
- instalacja odgromowa
do wykonania przy remoncie i rozbudowie budyskietlicy wiejskiej w Jabtonce.

1.3.1 Instalacja elektryczna
W zakres rob6t wchodzi wykonanie instaladgkérycznej &wietleniowej w projektowanym budynku gaca
wym OSP w miejsc. Bknowo, gmina Ndzica.

1.3.2 Instalacja telefoniczna
W zakres rob6t nie wchodzi wykonanie instaldejefonicznej wewgtrzne;.

1.3.3 Instalacji odgromowej
W zakres rob6t wchodzi wykonanie instalacfiginomowej projektowanej do wykonania przy remerigiozbu-
dowie budynkuswietlicy wiejskiej w Jabtonce.

1.4 Ogolne wymagania dotycice robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ichkenyanie oraz za ich zgodoz dokumentagj projektovs,
ST i poleceniami lkyniera.

1.4.1 Przekazanie placu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeka Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganiami, uzgodnieniami prawnymiadministracyjnymi, dziennik budowy oraz dvemzem-
plarze dokumentacji projektowej i dwa komplehy.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialtoza ochroa przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwil
odbioru kdicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone zmgdadezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.4.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, oldiia i dokumenty, zgodne z wykazem podanynszezego-
lowych warunkach umowy, uwzglniagjcym podziat na dokumentgcprojektovy:

- Zamawiajcego,

- sporadzory przez Wykonawg
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1.4.3 Zgodndé¢ robot z dokumentacph projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe udwnty przekazane przezzyniera dla Wykonawcy sta-
nowia cz$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w dtyo jednym z nich & obowhzujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte byly z calej dokumaeji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw ohpuje kolejng¢ ich waznosci wymie-
niona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu wi-
nien natychmiast powiadotinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighiglzgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STda uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalne
s3 odchylenia w ramach oldlenego przedziatu w tolerancji. Cechy materiatdelémentow budowli mugzby¢
jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, wymaganiami rozrzuty tych cesé mog prze-
kracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w pelni zgodne z dokumentagprojektovg lub ST i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaaspione innymi, a roboty rozebrane i wyko-
nane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4  Zabezpieczenie terenu budowy.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakiawestycyjnym.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientan@alizacji kontraktuzado zaka-
czenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ddzie utrzymywad tymczasowe uklzenia zabezpieczaje, w tym: ogrodze-
nia, poecze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorodezelkie innerodki nieztzdne do ochrony robét,
wygody spoteczngei i innych.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony wzy
nierem oraz przez umieszczenie w miejscachsciéeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneebda utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umow-

na.

1.4.5 Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrek zné i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date ochronyro-

dowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj.

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanig;slo przepisow i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla os6b lub wiasno-
sci spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zsttvie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopomgaiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) maliwoscia powstania pgaru.

1.4.6 Ochrona przeciwpdarowa.

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpagarowy wymagany przez odpowiednie przepisy, na tere-
nie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowysteszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajaz
Materialy tatwopalne ¢da skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dest
pem os6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materiaty, ktdre w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
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Nie dopuszcza siuzycia materiatéw wywotujcych szkodliwe promieniowane cegeniu wickszym od dopuszczal-
nego, okrélonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robét bda miaty aprobag techniczig wydary przez uprawniog jednostk,
jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, &pkaczeniu robdt ich szkodlivéd zanika (np.
materialy pylaste) magbhy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.

Jeili wymagap tego odpowiednie przepisy Zamawgigj powinien otrzymé zgodt na wycie tych materiatéw od
wihasciwych organéw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, specyfikacjami ictzycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.4.8 Ochrona wiasnéci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochgomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wlad@deych wigcicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacjo
dostarczonych mu przez Zamawizgo w ramach planu ich lokalizaciji.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywezasow dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére maja by wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie budowy i powiadémi
inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia ipskalacji Wy-
konawca bezzwtocznie powiadomizimiera i zainteresowane wtadze orazitie z nimi wspotpracowat dostarcza-
jac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca ¢dzie odpowiadéza wszelkie spowodo-
wane przez jego dziatania uszkodzenia instalegjpowierzchni ziemi i uggdzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez zamae&gjo.

1.4.9 Ograniczenie obazen osi pojazddw.

Wykonawca stosowasie bedzie do okresowych ograniazebcizenia na é przy transporcie materiatéw i wyposa-
zenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyafowo
tadunkow i w sposob egty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.

Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment
budowy w obegbie terenu budowy i Wykonawceadzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposob
uszkodzonych zgodnie z poleceniamiyiniera.

1.4.10 Bezpiecagstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycgeych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach regiecz-
nych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetgigich odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiednia
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orazzépewnienia bezpiearstwa publiczne-
go.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagjakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej

zaptacie i g uwzgkdnione w cenie umowne;.

1.4.11 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od daty
rozpoczcia do daty zakiczenia rob6t ( do wydania potwierdzenia zadaenia przez liyniera).

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowammo by prowadzone w taki
sposoéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadaweym stanie przez caly czas, do momentu odbioruersta
nego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie dgniera powinien rozpo@z roboty
utrzymaniowe nie p@niej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12 Stosowanie gido prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowgzany jest znawszelkie przepisy wydane przez wladze centrami&jscowe oraz inne przepisy

i wytyczne, ktore s w jakikolwiek sposob zwizane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzeobot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkiay-
maga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aoizen lub metod i w sposoéb gty bedzie informowé
Inzyniera o swoich dziataniach przedstawtakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

1.5 Okredlenia podstawowe
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1.5.1 Linia kablowa- kabel wielaytowy lub wigzka kabli jednéytowych w uktadzie wielofazowymaéz-
nie z osprgtem, utlzone na wspoélnej trasie.

1.5.2 Napéecie znamionowe linii (U)- napkcie medzyprzewodowe w przypadku goiu przemiennego lub
miedzybiegunowe w przypadku goiu statego, na ktére linia kablowa jest zwadna.

1.5.3 Osprat elektroenergetyczny- zbiér elementéw przeznaczonych dgzknia, rozgakienia lub za-
konczenia kabli, przewodow itp.

1.5.4 Ostona kabla konstrukcja otaczaga kabel majca na celu jego ochrerprzed uszkodzeniami.

1.5.5 Drabinka kablowa- konstrukcja wsporcza w formie drabinki pmaezona do uktadania kabli,
przewodow.

1.5.6 Korytko kablowe- konstrukcja wsporcza przeznaczona do ukfaddwabli, przewodow , w postaci
jednego elementu o trzedlianach jednolitych lub zarowych.

1.5.7 Ochrona odgromowa podstawowazespétsrodkéw do ochrony budynkéw, w ktérych wyladoiea
piorunowe mog powodowa ograniczone skutki.

1.5.8 Ochrona odgromowa zewgirzna - zesp6tsrodkdw do ochrony obiektu budowlanego przezzpo-
srednim uderzeniem pioruna.

1.5.9 Ochrona odgromowa wewirzna - zesp6t srodkéw do ochrony wgtrza obiektu budowlanego
przed skutkami rozptywu gdu piorunowego w uggzizeniu piorunochronnym

1.5.10 Ochronnik - urzmdzenie stiace do ograniczenia przepi

1511 Przewdd odprowadzajcy naturalny - stalowy lub zelbetowy element obiektu budowlanegmzh-
cy zwdld z przewodem uziemjaym.

1.5.12 Uziom- przedmiot metalowy lub zespét przedmiotéwetalowych umieszczonych w gruncie zapew-
niajacy z nim padczenie elektryczne.

1.5.13 Uziom fundamentowy- uziom naturalny w postaci stopy lub taigndamentowej ze zbrojeniem
przystosowanym do pagtizenia z naturalnym lub sztucznym przewodetprowadzajcym.

1.5.14 Zwdd - cz$¢ urzmdzenia piorunochronnego przeznaczona do Kezgoiego przyjmowania wylado-
wan atmosferycznych.

1.5.15 Zacisk probierczy - rozhczalne pajczenia srubowe przewodu odprowadgeggo z przewodem
uziemiagcym w celu umgiwienia pomiaru rezystancji uziomu lub sprawdia cigtosci galwanicznej cgz
$ci nadziemnej.

1.5.16 GQwietlenie podstawowe - oswietlenie przewidziane dla danego rodzaju pomiesziez uradzenia lub
czynnaci w normalnych warunkach pracy.

1.5.17 Qwietlenie awaryjne - odwietlenie przewidziane do stosowania w niektéryechypadkach, podczas
zaniku éwietlenia podstawowego.

1.5.18 Qwietlenie ewakuacyjne - rodzaj dwietlenia awaryjnego unitiwiajacy fatwe i pewne wygie z budyn-
ku w czasie zanikuswietlenia podstawowego.

1.5.19 GQwietlenie ogblne - wietlenie przestrzeni bez uwzdhienia szczegolnych wymagalotyczcych
oswietlenia niektérych jej a&ci.

1.5.20 Of#nienie przykre - oKnienie polegajce na powstaniu niewygody widzenia i niekonieczvigazane z
zaki6ceniem czynrigi wzrokowe;.
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1.5.21 RoOwnomiernéé oswietlenia (na danej powierzchni)} stosunek natenia dwietlenia najmniejszego do
sredniego na tej powierzchni.

1.5.22 Obwdd (instalacji elektrycznej) - zespdl elementdéw instalacji elektrycznej wedlzasilanych i chro-
nionych przed przeteniami wspdlnym zabezpieczeniem.

1.5.23 Obwadd rozdzielczy: wewetrzna linia zasilajaca - w.l.z. (obiektu budowlanego)- obwod elektryczny
zasilajcy tablic; rozdzielcz (rozdzielnie).

1.5.24 Obwdd odbiorczy: obwdd kacowy (obiektu budowlanego) - obwéd, do ktéregogsprzylaczone bezpo-
srednio odbiorniki energii elektrycznej lub gniaaaczkowe.

1.5.25 Pgd obliczeniowy (obwodu) - prd przewidywany w obwodzie elektrycznym podczas rednej pracy.

1.5.26 Obcizalnosé¢ pradowa ditugotrwata (przewodnaé) - maksymalna warfo pradu, ktéry mae ptyraé
dtugotrwale w okréonych warunkach bez przekroczenia dopuszczalngpeeatury przewodu.

1.5.27 Oprzewodowanie- przewod, przewody lub przewody szynowe i elemeapewniajce ich zamocowanie
i ochrorg przed uszkodzeniami mechanicznymi.

1.5.28 Uradzenia elektryczne - wszystkie urgzdzenia i elementy instalacji elektrycznej przezioaezdo takich
celéw jak wytwarzanie, przeksztatcanie, przesylaroedziat lub wykorzystanie energii elektryczngj,to np. ma-
szyny, transformatory, aparaty, przyly pomiarowe, urgdzenia zabezpieczgje oprzewodowanie, odbiorniki.

1.5.29 Odbiornik energii elektrycznej - urzdzenie przeznaczone do przetwarzania energii gtej w inn
forme energii, np. wéwiatto, ciepto, energi mechanicza

1.5.30 Rozdzielnice i sterownice; aparatura rozdzieza i sterownicza - urzgdzenia przeznaczone dogete-
nia w obwody elektryczne, spetriag jedrm lub wiecej z nasipujacych funkcji: zabezpieczenie, sterowanie,godt
czanie, §czenie.

1.5.31 Uradzenie state - urzdzenie przytwierdzone do podt w okrélonym miejscu lub przymocowane w
inny sposab.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1 Zrédla uzyskania materiatlow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczongch
robét Wykonawca przedstawi szczego6towe informacfpnowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydo-
bywania tych materiatéw i odpowiedni@iadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirez-
niera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegrddta nie oznacza automatycznie, materialy z danegarédta uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bad& celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z dopusz-
czalnegazrodta w sposéb ggty spetniaj wymagania ST w czasie pegti robét.

2.2 Krajowe prawo budowlane

odnosace s¢ do wyrobow budowlanych zostato uregulowameep dwie ustawy:

- Ustaw - Prawo budowlane z 7 lipca 1994r. (Dz. 2003r. Nr 207, poz. 2016)
Z p&niejszymi, w tym ostatgi zmiarg z 16 kwietnia 204r. (Dz. U. Nr 93, poz. 888)

- Ustaw o wyrobach budowlanych z 16 kwietnia 200®z.(U. Nr 92, poz. 881).

Po uzyskaniu przez Polskczionkostwa w Unii Europejskiej na podstavdstawy o wyrobach budowlanych

w polskim ustawodawstwie funkcjomupymiennie naspujace systemy oceny zgoditd wyrobow:

1). system oceny zgodswd wyrobow wg poddpia krajowego na podstawie starych przepisgykonaw-
czych

2). system oceny zgod§wd wyrobow wg poddpia krajowego na podstawie nowych przepisOwkown
nawczych

3). system oceny zgodéwm wyrobow wg podéfia europejskiego

Wyréb budowlany dopuszczony jest do obrotu inadaje sé do stosowania przy wykonywaniu robot

budowlanych, jezeli alternatywnie:
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1) dla podejcia krajowego - jest oznakowany znakiem budowia dla wyrobéw nie podlegaych obo-
wigzkowi oznakowania CE,

2). dla podsjcia europejskiego:

- jest oznakowany CE
- posiada Deklaragj Zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej vaysibrg przez pro-
ducenta dla wyrobéw o niewielkim znaczedia zdrowia i bezpiecastwa

Do ustawy o wyrobach budowlanych makresie podejcia krajowego, przy wprowadzaniu wyrobéw do

obrotu i stosowania, mgjzastosowanie naggiujace stare przepisy wykonawcze:

1) rozporadzenie Ministra Spraw Wewtnznych i Administracji z 31 lipca 1998r.

w sprawie systemOw oceny zgoétip wzoru deklaracji Zgodsoi oraz sposobu znakowania wyro-
bow budowlanych dopuszczonych do obrotu wgmechnego stosowania (Dz. U. Nr 113 poz. 728)

2). rozporgdzenie Ministra Spraw Wewtnznych i Administracji z 5 sierpnia 1998w sprawie Aprobat
Technicznych i Kryteribw Technicznych orazdnjestkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz.
Z 1998r. Nr 107, poz. 679 i Dz. U. z 2002r. Nrc p71)

W Ustawie o wyrobach budowlanych ustawodawastrzegt sobie wydanie ngstjacych rozporzdzen

wykonawczych zwjzanych z dopuszczeniem wyrobéw budowlanych abmotu i stosowania wg systemu

oceny zgodnéei wyrobOw na podstawig@odejcia krajowego wg nowych przepiséw wykonawczych

1). Rozporzdzenia Ministra Infrastruktury w sprawie deaklgi zgodnéci wyrobow budowlanych,
wzoru krajowej deklaracji Zgodsd oraz sposobu znakowania wyrobu znakiemotdahym

2). Rozporzdzenia Ministra Infrastruktury w sprawie ApetdbTechnicznych

Podstaw dopuszczenia do obrotu wyrobow na podstatyeh przepiséw jest oznakowanie wyrobu znakie

budowlanym oraz wystawienie przez producentekl&acji i Zgodnéci z Polsk Normg lub Aprobad

Techniczn. Powysze obowizywaé bedzie po wprowadzeniu nowych rozpgizer w zycie.

Wyréb budowlany wg réwnolegtegpodejscia europejskiego zawartego w Ustawie o wyrobach budowla-

nych dopuszczony jest do obrotu i stosowamianas¢pujacych przypadkach:

1). gdy ma oznakowanie CE, dla ktérego praepdzono ocen zgodndci ze zharmonizowan Eu-
ropejskk Normg wprowadzon do zbioru Polskich Norm albo z Europejsiprobaty Techniczy
badZz krajowg Specyfikacg Techniczg paistw czlonkowskich UE, uznanprzez Komisj za zgod-
ng z wymaganiami Podstawowymi.

2). gdy znajduje si w wykazie wyrobow o niewielkim znaczeniug¢ skdrowia i bezpiecZstwa, dla
ktérych producent wydat Deklaracggodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej.

Ustawa o wyrobach budowlanych z 16 kwietnida04., w cgsci paswigconej podejsciu krajowemu, prze-

widuje nastpujace formy oceny zgodHoi:

1). ocer zgodndci wyrobu z Polsk Normg

2). ocer zgodndci wyrobu z krajow Aprobat Techniczgp

3). ocer zgodndci wyrobu do jednostkowego zastosowania welkdie budowlanym

4). ocer zgodndci ,regionalnego wyrobu budowlanego”

Do czasu powstania wig@wych Rozporzdzen wykonawczych do Ustawy o wyrobach budowldmyale nie

diuzej nz do 30 kwietnia 2005r., ocena zgoéttiowyrobu z Polsk Normy albo krajowy Aprobat Tech-

niczrg odbywa sj wedlug Rozpormlzenia Ministra Spraw Wewmznych z 31 lipca 1998r. w sprawie sys-
temoéw oceny zgodioi, wzoru Deklaracji Zgodroi oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlangch

puszczonych do obrotu i powszechnego stos@n@d. U. Nr 113, poz. 728).

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych naje stosowd wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i po

wszechnego lub jednostkowego stosowania w \wnibwie gdy:

1). - wiasciwosci wzytkowe wyrobdw budowlanych spetrdaj
a). bezpieczestwo konstrukcji
b). bezpiecagstwo paarowe
C). bezpiecagstwo wytkownika
d). odpowiednie warunki higieniczne i zdrom®toraz ochronyrodowiska
e). ochrony przed halasem
f). oszczdndici energii i odpowiedniej izolacji cieplnej
2). - kategorie wyrobéw budowlanych dopuszczbngo obrotu i stosowania w budownictwig s

- dopuszczone do jednostkowego stosowania
- dopuszczone do powszechnego stosowaniaratuw

A - wyroby, ktérych certyfikacja jest obazkowa

B - wyroby nie olgte certyfikacy obowizkowy, dla ktérych do-
konano oceny zgodéw i wydano deklara¢j zgodndci

C - wyroby, dla ktérych zostata wystawiopezez producenta

deklaracja zgoddoi
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3). - wyroby umieszczoneg sv wykazie wyrobéw nie mggych istotnego wplywu na spetnienie
wymaga podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych iset@anych wedtug tradycyjnie
uznanych zasad sztuki budowlanej

4). - wyroby oznaczonegsznakowaniem CE, dla ktérych dokonano oceggdndci ze zharmoni-
zowary normy europejsk
5). - obok ,systemu europejskiego” (oznaczewi@obu znakami CE), istnieje #e,system krajo-

wy”, ktory polega na oznakowaniu wyrobu bwthnego znakiem budowlanym, czyli cha-
rakterystycza literas ,B”. Znak budowlany to wedtug definicji sty zastrzeony znak,
wskazujcy zapewnienie odpowiedniego stopnia zaufatbaznaczy,ze dany wyréb budow-
lany jest zgodny z PolskNorm albo Aprobat Techniczna.

6). - osoba odpowiedzialna za stosowanie prgkonywaniu robo6t budowlanych, wyrobéw bu-
dowlanych niedopuszczonych do obrotu i st@sta w budownictwie, narusza przepis art.
10 Ustawy ,Prawo Budowlane”, podlega kagreywny (art. 91, ust. 2 Ustawy ,Prawo
Budowlane”).

7). - wykaz uytych materiatéw i urgdzen podstawowych przedstawiono w dokumentacji doud
lanej i wykonawczej i opracowanym kosztogysnwestorskim.

2.3 Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiobel wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw z ja-
kichkolwiek zrédet miejscowych wglczapc w to zrédta wskazane przez Zamawizggo i jest zobowizany dostar-
czy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmgem eksploatacjirédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym : bpteynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty awane z do-
starczeniem materiatéw i robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskaniaskiei zwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjetau po zakaczeniu roboét.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszcze-
g6lnione e dokumentach umowy.

2.4 Inspekcja Materiatow

Materiaty mog by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodnbstosowanych materiatow
z wymaganiami. Probki materiatow mpdy¢ pobierane w celu sprawdzenia izatosngci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatdw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekcje;da zachowane nagtujace warunki:

a). Ieynier bedzie miat zapewnion wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza
prze- rowadzenia inspekcji,
b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do ¢&i, gdzie odbywa zabudowa materiatéw.

2.5 Materiaty nie odpowiadapgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowygdl ztozone w

miejscu wskazanym przezzAyniera. Jéli Inzynier w porozumieniu z Inwestorem i Autorem projekezwoli Wy-

konawcy na #ycie tych materiatéw do innych robétzre dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tycharmatow

zostanie przewarggiowany przez Isyniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykaaamykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.6 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerido czasu gdydda one potrzebne do robot, byly za-
bezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly gakis¢ | whasciwosci do robét i byty dosipne do kontroli
przez Ireyniera.

Miejsca czasowego skltadowania materiatGslgbzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnio-
nych z Irzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez Wykonawc

2.7  Wariantowe zastosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiduje aiiwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatow w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera, Inwestora i Autora projektu o swoim zaméaco naj-
mniej 3 tygodnie przedayciem materiatu, albo w okresie dizym, j&li bedzie to wymagane dla batlgrowadzo-
nych przez layniera, Inwestora i Autora projektu.

2.8  Rodzaje materiatow
zostaly okrélone w zestawieniach w projektach wykonawczych:



10

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

3.1 Wykonawca jest zobowgzany do wywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofedt Wykonawcy i po-
winien odpowiadé pod typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organjizeab6t, zaakceptowa-
nym przez layniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakcep-
towany przez layniera.

Liczba i wydajné¢ sprzitu bedzie gwarantowd przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistkmgmi w doku-
mentacji projektowej, ST i wskazaniamizimiera w terminie przewidzianym umaew

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonywania rob6t ma bByutrzymany w dobrym stanie i
gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofriypdowiska o przepisami dotygzymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy kynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sgim do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglumozliwosé wariantowego gzycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagptprzed uyciem
sprztu. Wybrany spret, po akceptacji liyniera, nie mge by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy, zagtanzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

3.3  Wymagania do obstugi
Pracownicy obstugagy sprzt powinni posiada wymagane uprawnienia i kwalifikacje do olgstiych
urzadzeh oraz prze§ wymagane przeszkolenie na tym spi& lub urzdzeniu.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

4.1 Wykonawca jest zobowjzany do stosowania jedynie takicghodkéw transportu, ktére nie wplymieko-
rzystnie na jak& wykonywanych robdt i wktiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dilzie zapewnié prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacii
projektowej, ST i wskazaniachAyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldbspetni& wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afien na osie i innych parametrow technicznyShodki transportu nie odpowia-
dajace warunkom dopuszczalnych of¥@i na osie mog by¢ dopuszczone przezAyniera , pod warunkiem przy-
wrOcenia stanu pierwotnegayikowanych odcinkoéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieiaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia edowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenovyd

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawcza jest odpowiedzialny za prowadzenie raigédnie z umoworaz za jak&t zastosowanych materiatow
i wykonywanych robot, za ich zgod§ioz dokumentagj projektows, wymaganiami ST, projektu organizacji robét
oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso wszystkich ele-
mentow rob6t zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pi-
$mie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonagwe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgan
jezeli wymaga tego lzdzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wys$ckprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowie-
dzialndci za ich doktadné.

Decyzje Irzyniera, Inwestora i Autora projektu dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementélot
beds oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaobwy, dokumentacji projektowej i w ST, a takw
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normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimer, Inwestor i Autor projektu uwzgdni wyniki bada
materiatéw i rob6t, diwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywgae na rozwa-
zang kwestk.

Polecenia Inyniera keda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymanzez
Wykonawe, pod grdbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytadunosi Wykonawca.

Prace powinny byywykonywane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

5.1 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych kodCPV 45310000-3
5.2 Roboty w zakresie ukladania przewodéw instalacji ektrycznych kod CPV 45311000-0
1. Przewody izolowane jedniytowe lub kabelkowe wciagane do rur

a). WyszczegOlnienie robot:
- Rozwingcie przewodow.
- Sprawdzenie, odmierzenie i ¢aie przewoddéw zgodnie z wymiarem.
- Otwieranie i zamykanie puszek, odgatkéw lub skrzynek rozgatnych
- Wchgniccie przewodu jedngtowego lub kabelkowego do rur ochronnych.
2. Przewody wtynkowe lub kabelkowe ptaskie uktadanes tynku
a). Wyszczegolnienie robot:
- Rozwingcie przewodu.
- Sprawdzenie, odmierzenie i ¢gie przewodu zgodnie z wymiarem.
- Mocowanie przewodu do podioprzy pomocy gwizi, drutu wizatkowego zaprawy
gipsowej lub klejenia
- Otwieranie i zamykanie puszek rozgalych.
3. Przewody kabelkowe uktadane w korytkach i na drhinach bez mocowania
a). WyszczegOlnienie robot:
- Rozwingcie przewodu.
- Sprawdzenie, odmierzenie i ¢aie przewodu zgodnie z wymiarem.
- Ulozenie przewodow w korytkach kablowych lub listwazhocowanych nécianie

lub suficie.
- Wprowadzenie kow przewodu do puszek lub odgatikow.
5.3 Roboty w zakresie okablowania i instalacyjnych robbelektrycznych kod CPV 45311100-1
1. Montaz koncowek:

a). Wyszczegdlnienie robot:
- zal@enie na obrobiony koniec przewoduik@wki.
- zac$niccie prask koncowki.
- przylutowanie kiicowki do przewodu.
- zabezpieczenie koszualkermokurczlivg izolacji ponizej obrobionego kiica przewodu.
2. Podhczenie przewoddéw pojedynczych w izolacji polwinitoej pod zaciski lub bolce
a). Wyszczegolnienie robot:
- Uckcie przewodu.
- Zdgcie izolacji z przewodu.
- Oczyszczenigyty przewodu.
- Zlutowanie kacazyty wielodrutowej lub wykonanie oczka na przewodgdnodrutowym
i podiczenie na zacisku lub bolcu.
3. Wykucie bruzd dla przewodéw wtynkowych i rur osrednicy do 47 mm.
a). Wyszczegdlnienie robot:
- Trasowanie.
- Kucie.
- Sprawdzenie wymiarow bruzdy.
- Monta& i demonta zasilania i sprgu.
4, Rury winidurowe uktadane p.t. w podtazu réznym od betonu w gotowych bruzdach, bez
zaprawiania bruzd
a). Wyszczegolnienie robot:
- Sprawdzenie demosci rur.
- Gkcie.
- Zmufowanie.
- Wprowadzenie rur do puszek.
Whijanie gwadzi.
- Mocowanie rur do gwalzi drutem wizatkowym.
5. Zaprawianie bruzd.
a). Wyszczegolnienie robot:
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- Zaprawianie bruzdy gotevzapravg cementowo-wapienn
Mechaniczne przebijanie otwordow wécianach lub stropach z cegty.
a). WyszczegOlnienie robot:
- Trasowanie otworow.
- Mont& i demonta zasilania sprgu mechanicznego.
- Przebicie otworu.
- Sprawdzenie wymiarow.
Montaz przepustéw rurowych o dtugdaci przepustéw do 0,4 m.
a). Wyszczegolnienie robot:
- Przygotowanie zaprawy.
- Odmierzenie rury.
- Uckcie rury.
- Zatamanie kragdzi.
- Obsadzenie rury w otworze.
- Obtazenie rury zapraw
- Wyréwnanie zaprawy do ptaszczyzoyany.
Montaz listew §ciennych (korytek instalacyjnych) nascianach i stropach poprzez przykeca
nie.
a). Wyszczegolnienie robot:
- Trasowanie otworow pod listwy, korytka lubniady kablowe. Roboty te wykonywane
% po wykonaniu tynkowania i malowaniu
- Monta i demonta zasilania sprtu mechanicznego.
- Przebicie otworu.
- Sprawdzenie wymiaréw.
Przygotowanie podida pod osprzt instalacyjny
a). WyszczegOlnienie robot:
- Trasowanie miejsc w ktorych zostanie zamoaropnosprzt instalacyjny .
- Wykonanieilepych otworéw mechanicznie lub wykonasiepych otworéw ¢cznie.
- Monta& i demonta zasilania spawarki.
- Uckcie i przyspawanie ptaskownikow.
- Wykonanie konsolek.
- Osadzenie kotkdw kotagych lub kotkéw rozporowych plastykowych.
- Osadzenie konsolek.
- Mont& konsolek systemu U504.
- Monta wspornikow gzyczkowych U506 i U507.
- Oczyszczenie i pomalowanie konsolek. i ptagk@ow.
- Pomalowanie konsolek.
Montaz na gotowym podiadu puszek podtynkowych bakelitowych oraz puszek szeko-
wych do przyboréw natynkowo-wtynkowych
a). WyszczegOlnienie robot:
- Wykruszenie lub wyetie otworéw do wprowadzenia przewodéw.
- Podiczenie i przedzwonienie przewodow.
- Oznaczenie przewodu zerowego.
- Przygotowanie zaprawy gipsowej lub betonowe;.
- Zamontowanie do gotowego pozonkretami.
- Przygotowanie Kleju.
- Gipsowanie lub betonowanie z wyréwnaniem gozgchni.
- Monta w kanale (korytku) kablowym puszek#awych lub przelotowych do mon-
tazu w nich ospreztu instalacyjnego.
Montaz na gotowym podtau tacznikéw i przyciskéw instalacyjnych z podaczeniem
a). Wyszczegolnienie robot:
- Niezkzdne rozmontowanie¢znikow lub przyciskow.
- Podjczenie pod zaciski koowek przewoddw
- Ponowne zmontowanigcknikéw lub przyciskow
Montaz do gotowego podtda gniazd wtyczkowych przykrecanych lub przyklejanych
z podhczeniem
a). Wyszczegolnienie robot:
- Niezlgdne rozmontowanie gniazda.
- Podjczenie pod zaciski koowek przewoddéw
- Ponowne zmontowanie gniazda
- Przygotowanie kleju.



54

13.

14.

15.

16.

17.

18.
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Montaz drabinek typu D i korytek kablowych
a). WyszczegOlnienie robot:
- Ulazenie elementéw konstrukcji.
- Przykecenie drabinek do konstrukcji wsporczej.
- Przyspawanie drabinek do konstrukcji wspajcze
- Wykonanie tuku, wytrasowaniegcie, spawanie i szlifowanie.
- Zamontowanie tukow z gotowych elementow.
- Skecenie elementow przyzyciu zlyczek.
Podhczenie silnikdw w obudowie normalnej lub skrzynekrozdzielczych, aparatéw oraz
innych urzadzen
a). WyszczegOlnienie robot:
- Odkecenie pokrywy skrzynki przgtzowej silnika.
- Odkecenie zacisku mocaggego kabel.
- Zarobienie przewodéw.
- Przedzwonienie przewodéw.
- Zadtawienie przewodu kabelkowego lub kabla.
- Sprawdzenie kierunku obrotéw silnika.
Przygotowanie podtéga do zabudowania aparatéw, skrzynek lub urgdzen
a). Wyszczegolnienie robot:
- Trasowanie.
- Wykonanielepych otworéw.
- Osadzeniérub kotwowych z zabetonowaniem.
- Osadzenie kotkéw rozporowych plastykowych.
- Osadzenie kotkow kotyéych.
- Wywiercenie otworow.
Mocowanie skrzynek, aparatow lub uragdzen na gotowym podiau z casciowym rozebra-
niem i ztazeniem bez podiczenia
a). Wyszczegolnienie robot:
- Czs$ciowe rozebranie i zl@nia aparatu.
- Przykecenie aparatu, skrzynki lub adzenia do podiza.
- Malowanie poprawkowe aparatu.
Montaz uchwytow pod rury winidurowe uktadane pojedynczo zprzygotowaniem pod-
toza przy uzyciu sprzetu mechanicznego
a). Wyszczegolnienie robot:
- Trasowanie otworow dla moutakotkéw rozporowych.
- Wykonanie&lepych otworéw w cegle lub betonie lub wstrzeldiogkow.
- Monta i demonta zasilania spawarki.
- Osadzenie kotkéw rozporowych.
- Uckcie i przypasowanie ptaskownikéw perforowanych.
- Przykecenie uchwytéw mocugych rury ochronne.
- Oczyszczenie i pomalowanie ptaskownikéw.
Rury winidurowe uktadane n.t. na gotowych uchwiach
a). Wyszczegolnienie robot:
- Sprawdzenie demosci rur ochronnych.
- Cigcie tukéw rur ochronnych.
- Zmufowanie rur ochronnych.
- Wprowadzenie rur do puszek.

Roboty w zakresie opraw elektrycznych kod CPV5311200-2

1.

Przygotowanie podtda pod oprawy Gwietleniowe-przykrecane
a). Wyszczegolnienie robot:

- Trasowanie.

- Nawiercenie otworéw w cegle, betonie lubvari.

- Wykonanieilepych otworéw mechanicznie.

- Wstrzelenie kotkow.

- Osadzenie kotkdw rozporowych plastykowych.

- Osadzenie kotkow kotagych.
Montaz na gotowym podtau opraw swietldbwkowych z blachy stalowej z kloszem z tworzyw
sztucznych lub rastrem metalowym wzgidnie z tworzyw sztucznych z podiczeniem
a). WyszczegOlnienie robot:

- Rozpakowanie oprawy.

- Oczyszczenie oprawy.
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- Wyposaenie oprawy zrodtaswiatta i zaptonniki.
- Sprawdzenie oprawy przed zainstalowaniem.
- Obcecie i obrobienie kacéw przewodow.
- Wyposaenie po zainstalowaniu oprawyanddtaswiatta, zaptonniki, odbkniki, osto-
ny, klosze itp.
- Transport pionowy.
3. Kompletowanie oprawswietldwkowych i modutéw awaryjnego zasilania
a). WyszczegOlnienie robot:
- Skompletowanie opraw dostarczonych w detalach
- Skompletowanie i poghizenie modutdbw awaryjnego zasiania w oprawie.
Roboty w zakresie instalowania sprgtu telekomunikacyjnego kod CPV 45314000-1
1. Montaz do gotowego podiga gniazd komputerowych wtyczkowych przykecanych
lub przyklejanych z podigczeniem
a). Wyszczegolnienie robot:
- Niezlgdne rozmontowanie gniazda.
- Podjczenie przewodoéw pod zaciski lub bolce.
- Przygotowanie kleju.
2. Sprawdzenie i pomiary: przedzwonienie i oznakowae przewodow.
a). WyszczegOlnienie robot:
- Podczenie przewodéw do induktora, bezyka lub probnikaaréwkowego.
- Wykonanie pomiarow.
- Odhczenie przewodow.
- Oznakowanie przewodu.
Roboty z zakresu instalowania central telefoniag/ch kod CPV 45314100-2
1. Mocowanie centrali telefonicznej na gotowym pddzu z czsciowym rozebraniem i ztae-
niem bez podiczenia
a). Wyszczegolnienie robot:
- Czs$ciowe rozebranie i zl@nia centrali telefoniczne;.
- Przykecenie aparatu do podia.
- Malowanie poprawkowe aparatu.

Prace z zakresu instalowania okablowania &fbnicznego kod CPV 45314300-4
1. Przewody kabelkowe uktadane w gotowych kanatadkablowych bez mocowania
a). Wyszczegolnienie robot:
- Rozwingcie.

- Sprawdzenie, odmierzenie i ¢aie przewodow.
- Ulazenie kabla w kanale kablowym oraz wprowadzenigcka przewodu do puszek
lub odgaiznikéw.
2. Mocowanie puszek, mini rozdzielnika i rozdzielrka na gotowym poditau z casciowym
rozebraniem i ziazeniem bez podiczenia
a). Wyszczegolnienie robot:
- Czs$ciowe rozebranie i zi@nie puszek 150x150, mini rozdzielnika, rozdziednik
- Przykecenie aparatu do podia.
- Malowanie poprawkowe aparatu.

Prace z zakresu instalowania okablowania komputewego kod CPV 45314320-0
1. Przewody kabelkowe uktadane w gotowych kanatadkablowych bez mocowania
a). Wyszczegolnienie robot:
- Rozwingcie.

- Sprawdzenie, odmierzenie i ¢aie.
- Ulazenie kabla w kanale kablowym oraz wprowadzenigeckw przewodu do puszek

lub odgagznikow.
Prace z zakresu instalowania elektrycznych sysnow grzewczych
i innego osprztu elektrycznego w budynkach kod CPV 45315008-
Prace z zakresu budowy linii energetycznychiskiego napkcia kod CPV 45315600-4

1. Linie kablowe nn 0,4 kV
Wyszczegblnienie robot.
a). Wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu 2pnaczeniem go na odktad wzditu
wykopu.
b). Nasypanie warstwy piasku grgbio0,1 m. Wyréwnanie dna wykopu.
c). Utazenie rur ochronnych.
d). Podczenie rur ziczami.
e) Uszczelnienie wylotéw i pzen.
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f). Uktadanie kabli na nagiie znamionowe nn

0).

- w gotowych rowach kablowych
- w rurach ochronnych
- roboty powinny uwzgtiniac: rozdeskowanie i ustawienielima na stojakach, pomiar
rezystanciji izolacji i ggtosci zyt roboczych oraz powrotnej (4eli takg zyte kabel
posiada ), ustawienie rolek przelotowydh kgtowych, rozwinécie, przecigniccie
przez przeszkody i Wenie kabla, ugcie i zabezpieczenie kodw kabla,
zalaenie opasek oznaczeniowych, uszczelnienie przepustdz ewentualne zamo-
cowanie kabla do podia istniecymi uchwytami. Dla kabli jedngtowych naley
przewidzié formowanie kabli na ptasko lub w trgjkwraz z ich zwigzaniem opaska-
mi. Przy mechanicznym uktadaniu kabli przbwje sé:
- dla rozcigania z naczepy kablowej - przejazd naczepy wzdasy linii,
- dla metody ugigu czotowego - ustawienieagarki, zamocowania liny do kabla.
Prace przy kablach vagianych do rur naky wykonywa ze szczegOin ostraznoscis,
w taki sposéb by nie uszkoélzivierzchniej izolacji kabla .
Przykrycie uktadanego kabla fpkalandrowan z PCW uplastycznionego grub. pow.
0,4-0,6 mm, gat. lll
W przypadku monta kabli w budynkach i budowlach lub na estakadaxhvpsokdci
powyzej 8m do naktadéw rzeczowych robocizny podanyctoszpzegdélinych tablicach,
nalery stosowdé wspétczynnik 1,4.
W zakresie pracy sptu zalozonoze:
- uktadany kabel przewony jest na tbnie przyczep kablowg. W przypadku uktada
nia kabli o diugi do 100m, masie odcinka do 150 kg i r&pi znamionowym
izolacji do 1 kV, uktadany odcinek kablaima odwiny¢ z kebna i przetranspor
towa innym wymienionym w tablicgrodkiem transportowym. W przedmiarze
do kalkulacji nie nakly ujmow& ciggnika, przyczepy kablowejaurawia samo
chodowego. Przewony odcinek kabla powinien bywiniety w koto o jak naj
wikszejsrednicy, nie mniejszej od ZBednic kabla. Powsza uwaga nie dotyczy
kabli w powtoce otowianej lub aluminiowej.
- silniki elektryczne uggdzer mechanicznych zasilang s przewanych zespotow pr
dotwérczych. W przypadku miwosci zasilania ich z instalacji sieci elektrycznej,
ennaley ujmowa w przedmiarze do kalkulacji zespolwg@otwérczego.
Nasypanie warstwy piasku grébn0,1 m na utgony kabel.Wyréwnanie dna wyko-
pu.
Zasypanie wykopu gruntem z odktadu warstwgrabdci 20 cm.
Ubicie kczne warstw nasypu.
Oznaczenie trasy kabla przez zakopanie élugdetonowych.
Wykonanie nasypu nad rowem.
Rozplantowanie nadmiaru gruntu.

Montaz muf trojnitkowych termokurczliwych na kablach nn 0,4 kV w rowach. Roboty
do wykonania uwzgedniaja:

- odtworzenieyty powrotnej ( o ile tak zyte kabel posiada ) oraz powtoki zeytrzne;j,
- dobér zestawu moriawe do wykonania muf z rur termokurczliwych lubrteizolacyj

nych zgodnie z odpowiednimi instrakoi montau, osprztu na kablach, w zateosci od

typu kaphap¢cia znamionowego, ikzi i przekrojuzyt.

Catai¢ prac przy wykonywaniu linii kablowych wykoéagodnie z normspPN- 76/E-05125

5.11 Prace z zakresu instalowania rozdzielni elekycznych kod CPV 45315700-5
Montaz tablicy rozdzielczych niskiego napicia

Wykucie wrek w §cianach z cegiet o powierzchni 0,6 i glebokosci 0,25 m.

Wyszczegolnienie robét :

- Reczne wykucie wek.

- Wyréwnanie i oczyszczenie ptaszczyzrekn

Montaz rozdzielnicy skrzynkowych o masie 10, 20 kg mowana przez zabetonowanie.

Wyszczegblnienie robot:

- Ustawienie rozdzielnicy przed poruszeniem.

- Osadzenie konstrukcji z rozdzielpiw gotowych otworach.

- Wypoziomowanie.

- Zabetonowanie.

- Wyposaenie rozdzielnicy wg schematu pokazanego na rys&hiR zajdczonego do

a).

a).

projektu budowlanego

Montaz zlgcza kablowego typ Z-2.
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a). Wyszczegolnienie robot:
- Osadzenie konstrukcjighza kablowego Z-2.
- Monta wyposaenia.
- Wykonanie pajczer wewretrznych.
- Podjczenia przewodow zewtrznych wraz z zainstalowaniemiadwek.
- Uzupelnienie podstaw bezpiecznikowych wktadkbezpiecznikowymi.
- Oznaczenie przewoddéw i obwodéw.
- Malowanie poprawkowe i opisanigata Z-2.
4, Mocowanie aparatéw na gotowym podial z czsciowym rozebraniem i ztazeniem bez
podtaczenia
a). Wyszczegolnienie robot:
- Czs$ciowe rozebranie i zl@nia aparatu.
- Przykecenie aparatu do podia.
- Malowanie poprawkowe aparatu.

5. Przygotowanie podidga do zabudowy rozdzielnic natynkowych przez pykrecenie
a). Wyszczegolnienie robot:
- Trasowanie.

- Wykonanieslepych otwordw.
- Osadzeniérub kotwowych z zabetonowaniem.
- Osadzenie kotkdw rozporowych plastykowych.
- Osadzenie kotkow kotagych.
- Wywiercenie otworow.
6. Montaz rozdzielnic skrzynkowych mocowanie przez przyecenie do gotowego podia
a). Wyszczegolnienie robot:
- Ustawienie rozdzielnicy przed poruszeniem.
- Ustawienie i przykicenie rozdzielnicy wraz z konstrukgjrubami do gotowego pod-
laza.
- Wypoziomowanie.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI
ROBOT
6.1 Sposoéb wykonania pomiaréw wykonywanych w wybumrvanej

instalacji elektrycznej, w celu sprawdzenia g§j podstawowych

parametrow elektrycznych. Kod CPV 45315600-4
1. Préby pomontazowe instalacji uziemiapcych,
odgromowych i zerowanie. Kod CPV 45312310-3

a). WyszczegOlnienie robot:
- Dokonanie ogllzin zewgtrznych wykonanych instalacji elektrycznych.
- Ustalenie punktéw pomiarowych.
- Odjczenie spod nagtia badanej instalacji elektrycznych.
- Zamontowanie uktadu pomiarowego.
- Dokonanie pomiaréw.
- Zapis wynikow.
- Rozmontowanie uktadu pomiarowego.
- Whczenie instalacji elektrycznych pod nggie.
- Zlazenie aparatury i naggzi.
2. Badanie 1 i 3-fazowych obwodéw instalaciji
elektrycznej do 1 kV. Kod CPV 45311000-0
a). WyszczegOlnienie robot:
- Pomiar rezystanciji izolacji oraz sprawdzestieodu w zakresie poprawsed polaczen
pomégdzy urzdzeniami.
3. Badanie szyn zbiorczych iakzeniowych rozdzielnicy
do 1kV do 10 pdl Kod CPV 45315700-5
a). Wyszczegolnienie robot:
- Préba wytrzymakei elektrycznej izolacji.
4, Badanie wyhcznika przeciwporazeniowego
réznicowo-pradowego Kod CPV 45315700-5
a). WyszczegOlnienie robot:
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- Pomiar impedancjigbli zwarcia.
Pomiar rezystancji izolacji i uziemienia o@gdu r&znicowego wyzwalajcego wyhcznik.
- Sprawdzenie ggtosci polgczen sieci ochronnej lub pomiar oporsw przegcia do siatki

uziemiajcej.
- Sprawdzenie ggtosci polgczer oraz pomiar rezystancji izolacji stanowiska.
5. Badanie linii kablowej nn 0,4 kV. Kod CPV 4531600-4

a). Wyszczegolnienie robot.
- ogkdziny zewntrzne kabla.
- odhczenie odbiornikow.
- badanie gptosci zyt kabla.
- pomiar rezystancji izolacji.
- podiczenie odbiornikow.
6. Przedzwonienie przewodow i sprawdzenie instaldacj
wtynkowej po tynkowaniu Kod CPV 45311000-0
a). Wyszczegolnienie robot:
- Podiczenie i odjczenie przewoddw do induktora.
- Podiczenie i odiczenie przewoddw do byezyka lub dzwonka.
- Whczenie instalacji pod naggiie.
- Krecenie korlg i odczytanie wskaza
- Oznakowanie obu ke6w przewodow.
- Sprawdzenie prawidtowoi polaczen punktéw odbioru energii.
- Oznakowanie obu keow przewodow.
- Sprawdzenie kolejdoi wirowania faz.
- Pomiar natzenia gwietlenia.
- Pomiar wspotczynnika odbiciaian.

6.2 Program zapewnienia jakéci.
Do obowizku Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyiiera programu zapewnienia jako-
$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robét, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyj-
ne gwarantujce wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projekt@iT oraz poleceniami i ustaleniami przekaza-
nymi przez layniera.
Program zapewnienia jakd bedzie zawieré:
a) cz$¢ 0golm opisupca:
- organizag wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebdt,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp.,
- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacjprzygotowanie praktyczne,
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jékoterminowad¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,
- system (sposoéb i proceduproponowanej kontroli i sterowania jalo wykonywanych robét,
b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w me-
chanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskezy,
kruszyw itp.,
- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdottrat; ich wlasndci w czasie transportu,
- spos6b i procedgipomiardw i badé (rodzaj i czstotliwoi¢, sprawdzanie ugrlze, itp.) prowadzonych pod
czas dostaw materiatow i wykonywania poszéiegh elementéw robdt,
- spos6b pogpbowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.3. Zasady kontroli jakosci robat.

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok rob6t i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do badamateriatéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zagdac do Wykonawcy przeprowadzenia bada celu za-
demonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest zadawataj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdw oraz robét zstetliwoscia zapewniajca stwier-
dzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej ST.
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Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s okreslone w ST, normach i wytycznych. W przy-
padku, gdy nie zostaly one tam adtome, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewnt wykona-
nie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy posiadaj
wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okééajacych procedury
bada zgodnie z obowzujgcymi przepisami.

Inzynier kedzie mi& nieograniczony dogp do miejsc w ktérych przeprowadzangadania, w celu ich inspekcji.
Inzynier ma bezwzgldny obowizek przekazywaWykonawcy i Inwestorowi pisemne informacje o jdliolwiek
niedocagnieciach dotycacych urzdzei, sprztu, pracy personelu lub metod badawczychelimiedocagniecia te
beds tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma darobot i dopusci

ja dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy Wykonawcy zostarusunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakosé tych robot.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagdo6t ponosi Wykonawca.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarydls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaak-
ceptowane przez kyniera.

Przed przysfpieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie po-
miaru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5 Badania prowadzone przez liyniera

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbiot prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenié zgod-
nos¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawyaitwdw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobieré prébki materiatow i prowadginiezalene od Wykonawcy, na swoj kosztzdé wyniki tych
bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to lkynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleej jedno-
stce przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowychahadlbo oprze si wylgcznie na wtasnych badaniach przy
ocenie zgodrizi materiatow i rob6t z dokumentacja projektowST. W takim przypadku catkowite koszty powtor-
nych lub dodatkowych pomiaréw poniesione zostarzez Wykonawg

6.6 Certyfikaty i deklaracje

Przy wykonywaniu robét budowlanych naje zgodnie z ustagvPrawo Budowlane, stosowavyroby budowlane,
ktére zostaty dopuszczone do obrotu i powszechralygednostkowego stosowania w budownictwie zgodnie
Ustawg 0 wyrobach budowlanych +akty wykonawcze,

Zgodnie z art. 46 ustawy Prawo Budowlane, kieroviniklowy, a jéeli jego ustanowienie nie jest wymagane - in-
westor, obowjzany jest przez okres wykonywania robét budowlangcrechowywé dokumentyswiadczce o
dopuszczeniu do obrotu wyrobéw budowlanych, oraasggnia je przedstawicielom uprawnionych organéw, a po
zakaczeniu procesu budowy, przekazawestorowi.

6.7 Badania przed przysapieniem do robét
Przed przysipieniem do rob6t, Wykonawca powinien przekakaynierowi wszystkieswiadectwa jakéci i atesty
stosowanych materiatéw. Materialy bez tych dokumemie mog by¢ wbudowane.

6.8 Badania w czasie wykonywania robét

6.8.1 Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras przewodow instalacyjnych, nyaprawdzé zgodndé ich z Dokumentacja Wykonawcza. W
przypadku bruzd naky sprawdzt ich przebieg z dokumentaggk réwniez ich wymiary: szerok& i gtgbokas¢.

6.8.2 Uktadanie przewodow

Podczas uktadania przewodow i po z&@daeniu robét instalacyjnych naleprzeprowadzi nastpujace pomiary :

- zgodnd¢ z trag opracowan w dokumentacji wykonawczej oraz zi@hia i skrzgowania z innymi insta-
lacjami

6.8.3 Sprawdzenie @gtosci zyt

Sprawdzenie agtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodiud faz naley wykona przy wyciu przyrzdéw o
napkciu nie przekraczagym 24V. Wyniki sprawdzenia nafg uzna& za dodatnie, jeeli poszczegodlneyly nie map
przerw oraz poszczegolne fazy na obadazh linii § oznaczone identyczne.

6.9 Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaazujagcym Zamawiagcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dddeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtn@aa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z oba&iujacymi przepisami spoczywa na wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietzisva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatisaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstuwego. Zapisy dug czytelne, dokonane trwatechnily, w
porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdmidg oznaczone kolejnym numerem ganika i opa-
trzone daf i podpisem Wykonawcy i kiyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jdkoi harmonograméw robét

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdlnych elementéw robot,

- przebieg robdt, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgprzezw w robotach,

- uwagi i polecenia liyniera,

- daty zargdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegélnym w zwzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot, -
dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpiecrabot,

- dane dotycgce jakdci materiatdw, pomiardw oraz wyniki przeprowadzomyzada z podaniem, kto je prze-
prowadzit

- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli Ziaoiem, kto je przeprowadzit,

- inne istotne informacje o przebiegu robot,

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsigoprzedtaone Irneynierowi do usto-

sunkowania si

Decyzje Irkyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub zagcia

stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest jednak stipn

umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgjna rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementdéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadze wi sposéb aigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty pomiaréw

Protokoty pomiaréw, deklaracje zgodweolub certyfikaty zgodnéci materialéw, orzeczenia o jal@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki préb Wykonawaydép gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapew-
nienia jakdci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny kyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprdocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmeawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot

e) protokoty z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviedabezpieczonym.

Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@matychmiastowe odtworzenie w formie przewi-
dzianej prawem.
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Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Iriyniera i przedstawiane do wiglu nazyczenie Zamawia-
jacego.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z doknotacy projektows i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieniu Irzyniera o zakresie obierzanych rob6t i termi-
nie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym termine

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obogzku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostarpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych rob6tdulzie przeprowadzony z ¢taicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wy-
konawcy lub w innym okigonym w umowie lub oczekiwanym przez wykongwdnzyniera.

7.2 Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rokgiiglzaakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostapdostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowedy przez Wykonawg utrzymane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robot.

7.3 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem roboét, azekv przypadku wyspo-
wania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikapych przeprowadzaesiv czasie ich wykonania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezezdg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanieodzgony z Irkynierem.

7.4 Jednostki obmiarowe

Jednostlk obmiarowy dla ukladania przewodéw energetycznych , uzigygyeh, odgromowych i wyréwnawczych
jest metr, a dla monta osprztu, opraw @wietleniowych i aparatdéw rozdzielni jest sztuka.

8. OPIS SPOSOBU _ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Rodzaje odbioréw robét

Kazda instalacja podczas maniai/lub po jej wykonaniu, a przed przekaeamido eksploatacji powinna
by¢ poddana ogbzinom i prébom w celu sprawdzenia, czy aysspetnione wymagania oklene
normami.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu,

8.2 Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagcych u ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriwiajagcym dokonanie ewentual-
nych korekt i poprawek bez hamowania ogéinegogpostobét.

Odbioru robét dokonuje fynier.

Gotowas¢ danej cegsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powia-
domieniem layniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak ni w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera.
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Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcym zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentéw zawigcgich komplet wyni-
kéw bada i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrojitacdokumentacj projektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3 Odbiér czesciowy.
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje
si¢ wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym rabdhioru robét dokonuje kynier.

8.4 Odbiér ostateczny robot

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzegtggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidip jakasci i
wartoici.

Catkowite zakdczenie robot oraz gotow do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvewpi-
sem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoreienia pimie o tym fakcie layniera.

Odbidr ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakdéczenia robo6t i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaezrez zamawiagego w obecrizi Inzyniera i Wykonaw-
cy. Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jakmowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovs i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozea sealizacja ustafeprzyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniagcych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robét uzupetniagych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisye jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdélnych asortymentaieh
znacznie odbiega od wymaganej dokumentacsT z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma ghkszego wpltywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpietste/o ruchu, komisja dokona pgten, oceniajc pomniejszop wartcsé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

Szczeg6lowe wymagania odnie ogkdzin i prob instalacji elektrycznych przy ladhch odbiorczych okre-
sla. norma PN-IEC 60364-6-61:2000, oéime instalacji piorunochronnej norma PN-86-928D03, a w
odniesieniu do ugdzea elektrycznych o nagtiu do 1 kV norma PN-E-04700:1998.

W celu dokonania odbioru robot instalacji elektmygzh, telefonicznych i nagdaienia naleéy dokumentagj pro-
jektowa i wykonawca wraz ze schematami i rysunkami, udpsi osobom wykonacym sprawdzenie
instalacji.

Ogledziny naley wykonywa przed przysipieniem do prob i po agtizeniu zasilania instalacji elektrycznej.
Ogledziny maj na celu potwierdzeniege zainstalowane na stale gdzenia elektryczne lub wyroby:

a). spetniaj wymagania bezpiecastwa podane w normach wyrobu;
Uwaga - mana to stwierdzi sprawdzajc oznaczenia wyrobu lub jegwiadectwa.
b). zostaly prawidlowo dobrane i zainstalowane
c). nie mag widocznych uszkodzewplywajacych na pogorszenie bezpietzva
W zaleznosci od potrzeb, naby sprawdzt przez ogjdziny co najmniej:
a). spos6b ochrony przed pizeaiem pgdem elektrycznym,gkznie z pomiarem
odstpow, w przypadku np. ochrony przyyaiu barier.
b). dobdr przewoddéw do olhegalndsci pradowej i spadku nagtia
c). wybér i nastawienie wdzen ochronnych i sygnalizacyjnych
d). obecné&¢ prawidiowo umieszczonych odpowiednich agizen odhczapcych i hczacych
e). dob6r urzgdzer srodkéw ochrony w zaimosci od wplywow zewstrznych
f). oznaczenia przewodéw neutralnych i ochrahny
0). umieszenia schematow, tablic ostrzegawcaythinnych podobnych informacji
h). oznaczenia obwodow, bezpiecznikéwczhikow, zaciskéw, itp.
i). poprawndci pohczeh przewodow

W zalenosci od potrzeb, naky przeprowad#, w miag mazliwosci w nasgpujacej kolejngci, nizej wy-
mienione proby dotyeze:

a). cigtosci przewoddw ochronnych, w tym gtdwnych iddtkowych palczen wyréwnawczych
b). pomiar rezystancji izolacji instalacji elicznej

c). samoczynnego wadzenia zasilenia

d). ochrony przez oddzielenie od siebie obweodo

e). prole wytrzymaldci elektrycznej

f). spadku nagcia

0). sprawdzenie dziatania wgknikOdw przeciwporzeniowych
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h). sprawdzenie zdalnego zadzialania wyzwalaszyostowych zamontowanych przy
gtéwnych wyhcznikach pgdu

i). sprawdzenia dziatania opravéwaetleniowych

1. sprawdzenia probnikiem kdego punktu odbioru
pomiar rezystancji uziomu

K). pomiar izolacji kabli nn 0,4 kV

Wartas¢ rezystancja izolacji, zmierzona przy rggu probierczym do 500 V nie powinna ¢bynniejsza i
0,5 megaomow

Rezystancja izolacji kabla. Wynik pomiaru mgleuzna& za dodatni, jeli rezystancja izolacji kabla wynosi
co najmniej 50MD/km dla kabli o izolacji polwinitowej

Wartas¢ rezystancja uziomu taw fundamentowych, zntirez nie powinna ky wicksza ni 30 omow.

Wyniki przeprowadzonych pomiaréw rezystancjiolaji i urzdzeh elektrycznych, rezystancji uziemienia,
pomiar rezystancji izolacji kabli, sprawdzersutecznéci szybkiego wyczania zasilania, sprawdzenia dzia-
lania wyhcznikéw przeciwporzeniowych naley zamidcic w odpowiednich protokotach pomiarowych.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaggm robdét jest protokdt odbioru ostatecznego trobd
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1) Dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgviesli zostata sporg-
dzona w trakcie realizacji umowy,

2) Szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawpvdwkumentéw umowy i Ew. uzupetiag lub za-
mienne),

3) Recepty i ustalenia technologiczne,

4) Dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

5) Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiazgodne z ST,

6) Deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wybudowanych materiatdw zgodne z ST,

7 Opink technologiczp sporazdzomny na podstawie wszystkich wynikéw badpomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

8) Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzcych oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robét wiacicielom urzdzea,

9) Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10) kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego ngegogotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongwgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupahtych wyznaczy komisja.

8.5 Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidrawigzanych usugciem wad stwierdzonych przy odbio-
rze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaranayjn

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na posdtwaie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny robot”.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH |
PRAC TOWARZYSZACYCH

9.1 Prace towarzysace: Prace geodezyjne wykonywane przez wyrég
firme specjalistyczry Kod CPV 74275000-7
a) Wyszczegdlnienie prac:
- prace zwjzane z wykonaniem dokumentacji geodezyjnej powykeaaj inwentary-
zupce uta@one linie kablowe nn 0,4 kV

9.2 Podstawa ptatnéci

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaxa jednostk obmiarowi ustalom dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wyko-
nawe; w danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ledzie uwzgédnia® wszystkie czynnici, wymaga-
nia i badania sktadage st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w ST i w dokumentac;ji projek&jw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlip obejmowd:

- robocizre bezpdrednia wraz z towarzygeymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na

teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1 -

10.2 -

10.3 -

10.4 -

10.5 -

10.6 -

10.7 -

10.8 -

10.9 -

10.10 -

10.112 -

1012 -

10.13 -

10.14 -

10.15 -

10.16 -

10.17 -
10.18 -

PN - 76/ E - 05125 - Elektroenergetycznsygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa

PN-IEC 60364-1:2000 - Instalacje elektry&zw obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
i wymagania podstawowe

PN-IEC 60364-4-41:2000 - Instalacje elektrnye w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieardwa - Ochrona przecipaeniowa

PN-IEC 60364-4-43:1999 - Instalacje elektrye w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiearwa - Ochrona przed goem przetzeniowyym

PN-IEC 60364-4-443:1999 - Instalacje elektne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiearmdwa. Ochrona przed przegami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubaézeniowymi

PN-IEC 60364-5-51:2000 - Instalacje ele&tnye w obiektach budowlanych - Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego - Postanowienia ogélne

PN-IEC 60364-5-523:2001 - Instalacje elgktne w obiektach budowlanych. Dobor i
mont& wyposaenia elektrycznego. Ohgialnas¢ pradowa dlugotrwata przewodow

PN-IEC 60364-5-53:2000 - Instalacje elektrye w obiektach budowlanych - Dobér i mon-
taz wyposaenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza erainicza

PN-IEC 60364-5-54:1999 - Instalacje ele&ime w obiektach budowlanych - Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego - Uziemienia i przewodyhroone

PN-IEC 60364-5-56:1999 - Instalacje elektrye w obiektach budowlanych - Dobér i mon-
taz wyposaenia elektrycznego - Instalacje bezpidstea

PN-IEC 60364-5-53:2000 - Instalacje ele&imye w obiektach budowlanych - Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego - Oprzewodowanie

PN-IEC 60364-6-61:200 - Instalacje elektrygzw obiektach budowlanych. Sprawdzenia
odbiorcze

PN-iec 60364-7-701:1999 - Instalacje elgne w obiektach budowlanych - Wymagania
dotycace specjalnych instalacji lub lokalizacji -orRieszczenia wypogane w wang lub/i
basen natryskowy

PN-86-92/E-05003/01 - Ochrona odgromowaekibw budowlanych - Wymagania ogdlne
PN-IEC 61024-1:2001 - Ochrona odgromowaekidiw budowlanych. Zasady ogolne
PN-E-04700:1998 - Usdzenia i uklady elektryczne w obiektach eale&hergetycznych.
Wytyczne przeprowadzenia po momaych bada odbiorczych.

Ustawa Prawo Budowlane z 7 lipca 1994r. wrabzaiej wprowadzonymi zmianami
Rozporadzenie Ml z 2003 r. w sprawie warunkoéw technicznyakim powinny

odpowiadabudynki i ich usytuowanie wraz z fatiej wprowadzonymi zmianami

facowat: mgrznarch. Katarzyna Roszkowska



