Branza:

Stadium:

Specyfikacja Nr 3

Elektryczna

I nstalacje elektryczne wewatrzne, instalacja odgromowa, przyhcze zalicznikowe
do czterech budynku mieszkalnegaterorodzinnego na dziatce nr 5-161/21
przy ul. Sienkiewicza w Nidzicy

Nazwa projektu:

Nazwa zamédéwienia:

Kod i nazwa CPV:

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roboét

,» Budowa budynku mieszkalnego czterorodzinnego
na dziatce nr 5-161/21 przy ul. Sienkiewicza w Nidzicy”,

woj. warminsko-mazurskie

,» Budowa budynku mieszkalnego czterorodzinnego
na dziatce nr 5-161/21 przy ul. Sienkiewicza w Nidzicy”,

woj. warminsko-mazurskie

Klasyfikacja robot wg Wspolnego Stownika Zamoven

45000000-7
45111100-9
45210000-2
45211000-9

45211340-4

Adres i lokalizacja
obiektu budowlanego:

Zamawiajacy:

Autor opracowania:

Spis dziatow :

Roboty budowlane

Roboty w zakresie burzenia bldwn

Roboty budowlane w zakresie hisdw

Roboty budowlane w zakresie budownietvedorodzinnego i
doméw jednorodzinnych

Budownictwo wielorodzinne

Br. Elektryczna — kod CPV 4531000-3

dziatka nr 5-161/21 przy ul. Sienkiewicza
w Nidzicy, woj. warminsko-mazurskie

Gmina Nidzica
pl. Wolnosci I, 13-100 Nidzica

mgr inz. Krzysztof Ojrzynski

Nidzica, sierpien 2015 r.

Grupa robot : Klasa robot : Kategoria robot :

45300000-0 45310000-3 45311100-1, 45311200-2, 4531-3, 45312330-9, 45314000-1,
45314320-0, 45315600-4, 45315700-5, 45316100-61 8530-7,
45317000-2

Grupa robot : Kod CPV Nr specyfikaciji technicznej Nazwa dziatu

1. 45310000-3 E.01.00.00. Instalacja elektrycznamngazna

2. 45315000-8 E.01.00.00. Instalacja piorunochronna

SPIS TRESCI




© 0 N o g b~ W DdhPRE

CZESC OGOLNA ...ttt ettt st e e str. 4

WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI MATERIALOW —............ str. 8
WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN ....oovviiiiiiiiiiieeeeeeeeeee strll
WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU .......cccoeeveueee str. 11
WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT .....ccooveveieieienen, str. 11
OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI................ str. 16
WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT ....... str. 20
OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH ......ccovoviirieirennen str. 21
OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZACYCH ..ot str. 23

10. DOKUMENY ODNIESIENIA.....ootii i str. 24



1. CZESC OGOLNA

Niniejsza ogoélna specyfikacja techniczna wykonaniaodbioru robét (OST) jest odniesieniem dla
wszystkich pozycji ujetych w tabeli kosztorysu inwestorskiego, przedmiaruobot i specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét (ST) dla robd (branzy elektrycznej) potrzebnych do wykonania
przy budowie budynku mieszkalnego czterorodzinnegoa dziatce nr 5-161/21 przy ul. Sienkiewicza

w Nidzicy

1.1 Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz(®ST) @ wymagania ogélne dotygze wykonania i
odbioru rob6t instalacyjnych :

- instalacja elektryczna

- instalacja odgromowa

1.2 Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna stanowi obgmijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji roboét:

- instalacja elektryczna
- instalacja odgromowa

1.3 Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjitydag zasad prowadzenia robét zmanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajagcymi i mapcymi na celu realizagjrobot:

- instalacja elektryczna

- instalacja odgromowa
do wykonania przy adaptacji budynku na siedfitbwodu Drogowego w Dzialdowie, na dziatce Nr 975
przy ul. M. Sklodowskiej - Curie

1.3.1 Instalacja elektryczna
W zakres rob6t wchodzi wykonanie instaladgk&rycznej déwietleniowej.

1.3.2 Instalacja telefoniczna
W zakres rob6t nie wchodzi wykonanie instalaejefonicznej wewetrznej.

1.3.3 Instalacji odgromowej
W zakres robo6t wchodzi wykonanie instalaagjigiomowe.

1.4 Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za ich kayanie oraz za ich zgodio z dokumentagj
projektows, ST i poleceniami lkyniera.

1.4.1 Przekazanie placu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeka Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami pramnyi administracyjnymi, dziennik budowy oraiwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa ftaty ST.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialtioza ochroa przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kdicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone zrgdodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wtasny koszt.

1.4.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, olditia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegbtowych warunkach umowy, uwlgliajcym podziat na dokumentacprojektovy:

- Zamawiajcego,



- sporadzory przez Wykonawg

1.4.3 Zgodndé robét z dokumentacp projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe ududnty przekazane przezzymiera dla Wykonawcy
stanowi cz$¢ umowy, a wymagania wyszczegllnione w ddyo jednym z nich g obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly z calej doientacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich waznoici
wymieniona w ,,0go6inych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywd bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadokhinzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjglzgodne z dokumentagcprojektovs i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalne gsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu w tolerancji. Cechy materiatowlémentdw
budowli musz by¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, wymaganiami rozrzuty
tych cech nie magprzekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub ST i wptynie to
na niezadowalagfg jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4  Zabezpieczenie terenu budowy.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamakiawestycyjnym.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaveealizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje e¢dzie utrzymywa tymczasowe umglzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorctszelkie innesrodki niezledne do
ochrony rob6t, wygody spoteczsw i innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony w
Inzynierem oraz przez umieszczenie w miejscachsciéah okrélonych przez Iayniera, tablic informacyjnych,
ktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice informacyjnecgha utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

1.4.5 Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy datye ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody gtaj.

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezglo przepisdw i norm dotygeych
ochrony érodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredaie uniké& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub whasniei spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nasgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopérmdgdiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) maliwoscig powstania pgaru.

1.4.6 Ochrona przeciwp@arowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahy mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢ sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmmearem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.



1.4.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowane oe¢seniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robét bdg mialy aprobat techniczg wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpkaczeniu rob6t ich szkodlivig zanika
(np. materialy pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.
Jeili wymagap tego odpowiednie przepisy Zamavigigy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatow
od wiaciwych organdw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca wyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, specyfikacjami ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.4.8 Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochkorinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddsgeych witacicielami tych urzdzex potwierdzenie
informacjo dostarczonych mu przez Zamawéago w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeminstalacji i urzdzeax w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére maja kywykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i
powiadomé inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomiyimera i zainteresowane wiladze oragltie z nimi
wspotpracowat dostarczgy wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu mapr Wykonawca é&dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania agznia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonye przez zamawiggego.

1.4.9 Ograniczenie ob@zen osi pojazdow.

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do okresowych ograniazebcizenia na 6 przy transporcie materiatow i
wypos&enia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidmk zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéhgly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatayniera.
Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie d¢mla dopuszczone nawiezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten
spos6b uszkodzonych zgodnie z polecenianyriera.

1.4.10 Bezpiecaestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcagdhie przestrzegaprzepisOw dotycxrych bezpiecaestwa i higieny
pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé& aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dozie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiz i
odpowiednia odzie dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafj@kreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i 8 uwzgkdnione w cenie umownej.

1.4.11 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i ufdzenia aywane do rob6t od
daty rozpocecia do daty zak@czenia rob6t ( do wydania potwierdzenia zadaenia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweinmo by prowadzone w
taki sposo6b, aby budowla lub jej elementy byly waaalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tyniera powinien rozpogz
roboty utrzymaniowe nie fgaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12 Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobovgizany jest zna wszelkie przepisy wydane przez wladze centralngejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéregsw jakikolwiek sposob zwgzane z robotami idulzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctiqzas prowadzenia robét.



Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizer lub metod i w sposéb gty bedzie
informowa® Inzyniera o swoich dziataniach przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

1.5 Okreslenia podstawowe

1.5.1 Linia kablowa- kabel wielaylowy lub wigzka kabli jedngytlowych w ukladzie wielofazowym
tacznie z osprgem, ut@one na wspolnej trasie.

1.5.2 Napecie znamionowe linii (U)- napkcie midzyprzewodowe w przypadku goiu przemiennego
lub miedzybiegunowe w przypadku goiu stalego, na ktore linia kablowa jest ziwana.

1.5.3 Osprat elektroenergetyczny- zbiér elementdéw przeznaczonych deczenia, rozgakienia lub
zakaczenia kabli, przewodow itp.

1.5.4 Ostona kabla konstrukcja otaczaga kabel maca na celu jego ochrerprzed uszkodzeniami.

1.5.5 Drabinka kablowa- konstrukcja wsporcza w formie drabinki pmzazzona do ukfadania kabli,
przewodow.

1.5.6 Korytko kablowe- konstrukcja wsporcza przeznaczona do ukiadakebli, przewodéw , w
postaci jednego elementu o trzegianach jednolitych lub zarowych.

1.5.7 Ochrona odgromowa podstawowa zesp6t srodkéw do ochrony budynkéw, w ktérych
wytadowanie piorunowe magpowodowa ograniczone skutki.

1.5.8 Ochrona odgromowa zewgirzna - zespo6t srodkéw do ochrony obiektu budowlanego przed
bezpdrednim uderzeniem pioruna.

1,59 Ochrona odgromowa wewgirzna - zespoétsrodkow do ochrony wgtrza obiektu budowlanego
przed skutkami rozptywu giu piorunowego w ugzlzeniu piorunochronnym

1.5.10 Ochronnik - urzadzenie stagce do ograniczenia przepi

1.5.11 Przewéd odprowadzajcy naturalny - stalowy lub zelbetowy element obiektu budowlanego
taczagcy zwdd z przewodem uziemjaym.

1.5.12 Uziom - przedmiot metalowy lub zesp6t przedmiotdmetalowych umieszczonych w gruncie
zapewniacy z nim pajczenie elektryczne.

1.5.13 Uziom fundamentowy - uziom naturalny w postaci stopy Ilub tawundamentowej ze
zbrojeniem przystosowanym do pgztenia z naturalnym lub sztucznym przewodedpr@wvadzajcym.

15.14 Zwdd - cz$¢ urzmdzenia piorunochronnego przeznaczona do Bezgoiego przyjmowania
wytadowar atmosferycznych.

1.5.15 Zacisk probierczy- rozhczalne pajczenia srubowe przewodu odprowadzeggo z przewodem
uziemiapcym w celu umgiwienia pomiaru rezystancji uziomu lub sprawdia cigtosci galwanicznej
czeSci nadziemne;.

1.5.16 Qwietlenie podstawowe - oSwietlenie przewidziane dla danego rodzaju pomieszieg uradzenia
lub czynndci w normalnych warunkach pracy.

1.5.17 Qwietlenie awaryjne - odwietlenie przewidziane do stosowania w niektorychypadkach, podczas
zaniku @wietlenia podstawowego.

1.5.18 GQwietlenie ewakuacyjne - rodzaj dwietlenia awaryjnego unitiwiajacy tatwe i pewne wygie z
budynku w czasie zanikuswietlenia podstawowego.



1.5.19 Qwietlenie ogodlne - swietlenie przestrzeni bez uwzghienia szczegélnych wymagaotyczcych
oswietlenia niektdrych jej a&ci.

1.5.20 Of#nienie przykre - oknienie polegajce na powstaniu niewygody widzenia i niekoniecaviggzane
z zakidceniem czynrioi wzrokowej.

1.5.21 Roéwnomiernéé oswietlenia (na danej powierzchni} stosunek natenia dwietlenia najmniejszego
do sredniego na tej powierzchni.

1.5.22 Obwdd (instalacji elektrycznej) - zespél elementéw instalacji elektrycznej wsmdlzasilanych i
chronionych przed przgteniami wspélnym zabezpieczeniem.

1.5.23 Obwdd rozdzielczy: wewetrzna linia zasilajgca - w.l.z. (obiektu budowlanego) - obwdéd
elektryczny zasilay tablic: rozdzielca (rozdzielnie).

1.5.24 Obwodd odbiorczy: obwod kacowy (obiektu budowlanego) - obwdéd, do ktéregoasprzylyczone
bezpdrednio odbiorniki energii elektrycznej lub gniaagt/czkowe.

1.5.25 Pgd obliczeniowy (obwodu) - prd przewidywany w obwodzie elektrycznym podczas rainey
pracy.

1.5.26 Obcjzalnosé¢ pradowa dtugotrwata (przewodndgé) - maksymalna warfo pradu, ktory mae ptyraé
diugotrwale w okréonych warunkach bez przekroczenia dopuszczalngpéeatury przewodu.

1.5.27 Oprzewodowanie - przewdd, przewody lub przewody szynowe i elemenhpewniajce ich
zamocowanie i ochr@rprzed uszkodzeniami mechanicznymi.

1.5.28 Uradzenia elektryczne - wszystkie urgdzenia i elementy instalacji elektrycznej przezioaez do
takich celéw jak wytwarzanie, przeksztatcanie, pykanie, rozdziat lub wykorzystanie energii elekiayej, g
to np. maszyny, transformatory, aparaty, pragyzpomiarowe, urmdzenia zabezpieczge oprzewodowanie,
odbiorniki.

1.5.29 Odbiornik energii elektrycznej - urzdzenie przeznaczone do przetwarzania energii gtiej] w
inna forme energii, np. wwiatto, ciepto, energi mechanicza

1.5.30 Rozdzielnice i sterownice; aparatura rozdzieza i sterownicza - urzgdzenia przeznaczone do
wiaczenia w obwody elektryczne, spelniag jedm lub wiecej z nasipujacych funkcji: zabezpieczenie,
sterowanie, odkzanie, §czenie.

1.5.31 Uradzenie state - urzdzenie przytwierdzone do podew okrélonym miejscu lub przymocowane
w inny sposob.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1  Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym aevgkstaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe inform@cpponowanegerodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiedniwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Irkyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z daneguoddia nie oznacza automatycznies materiaty z danegérédta
uzyskaj, zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczalnegarddia w sposéb ggly spetniaj wymagania ST w czasie pegt robot.

2.2 Krajowe prawo budowlane
odnoszce st do wyrobow budowlanych zostato uregulowameep dwie ustawy:
- Ustawe - Prawo budowlane z 7 lipca 1994r. (Dz. 2003r. Nr 207, poz. 2016)
z p&niejszymi, w tym ostatgi zmiarg z 16 kwietnia 204r. (Dz. U. Nr 93, poz. 888)
- Ustave o wyrobach budowlanych z 16 kwietnia 200Bz.(U. Nr 92, poz. 881).



Po uzyskaniu przez Potskcztonkostwa w Unii Europejskiej na podstawldstawy o wyrobach
budowlanych w polskim ustawodawstwie funkcjanwyymiennie naspujace systemy oceny zgoditd
wyrobow:

1). system oceny zgodsw wyrobOw wg poddfia krajowego na podstawie starych przepiséw
wykonawczych

2). system oceny zgodsw wyrobow wg poddfia krajowego na podstawie nowych przepiséw
wykonawczych

3). system oceny zgodsm wyrobow wg poddgia europejskiego

Wyrob budowlany dopuszczony jest do obrotu nadaje s¢ do stosowania przy wykonywaniu robét

budowlanych, jezeli alternatywnie:

1) dla podejcia krajowego - jest oznakowany znakiem budawma dla wyrobow nie podleggych
obowjzkowi oznakowania CE,

2). dla podsjcia europejskiego:

- jest oznakowany CE
- posiada DeklaragjZgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej veygiorg przez
producenta dla wyrob@wniewielkim znaczeniu dla zdrowia i bezptstwa

Do ustawy o wyrobach budowlanych zamkresie pode§cia krajowego, przy wprowadzaniu wyrobéw do

obrotu i stosowania, mgjzastosowanie naglujace stare przepisy wykonawcze:

1) rozporadzenie Ministra Spraw Wewtnznych i Administracji z 31 lipca 1998r.

w sprawie systeméw oceny zgodip wzoru deklaracji Zgodsoi oraz sposobu znakowania
wyrobow budowlanych dopuszczonych awotu i powszechnego stosowania (Dz. U. Nrda
728)

2). rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z 5 sierpnia 1998w. sprawie
Aprobat Technicznych i Kryteribw Teitenych oraz jednostkowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz. U. z 1998r. Nr 107, p8z9 i Dz. U. z 2002r. Nr 8 poz. 71). W Ustawaewyrobach
budowlanych ustawodawca zastrzegliesatyydanie nagpujacych rozporzdzer wykonawczych
zwijzanych z dopuszczeniem wyrobow budowlanychollmtu i stosowania wg systemu oceny
zgodnéci wyrobOw na podstawigodejgcia krajowego wg nowych przepisow wykonawczych

1). Rozporzdzenia Ministra Infrastruktury w sprawie deklgi zgodnéci wyrobéw budowlanych,
wzoru krajowej deklaracji Zgodéa oraz sposobu znakowania wyrobu znakiemoiahym

2). Rozporadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie ApedbTechnicznych

Podstaw dopuszczenia do obrotu wyrobéw na podstawadh przepisow jest
oznakowanie wyrobu znakiem budowlanym orazstemyienie przez producenta Deklaracji i
Zgodndgci z Polsly Normy lub Aprobai Techniczgn. Powysze obowjzywat bedzie po
wprowadzeniu nowych rozpadzen w zycie.

Wyréb budowlany wg réwnolegtegoodejscia europejskiego zawartego w Ustawie o
wyrobach budowlanych dopuszczony jest do tobiostosowania w nagtujacych przypadkach:

1). gdy ma oznakowanie CE, dla ktérego praepdzono ocen zgodndci ze zharmonizowan Eu-
ropejskk Normy wprowadzon do zbioru Polskich Norm albo z Europgjskprobat Techniczyp
badz krajowy Specyfikacy Techniczg paistw cztonkowskich UE, uznanprzez Komisj za zgod-
na z wymaganiami Podstawowymi.

2). gdy znajduje si w wykazie wyrobow o niewielkim znaczeniw sidrowia i bezpieczstwa, dla
ktérych producent wydat DeklaracZgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej.
Ustawa o wyrobach budowlanych z 16 kwiet@204r., w cgsci pawigconej podejsciu
krajowemu, przewiduje nagpujace formy oceny zgodsoi:

1). ocer zgodndci wyrobu z Polsk Normg

2). ocer zgodndci wyrobu z krajow Aprobay Techniczg

3). ocer zgodndci wyrobu do jednostkowego zastosowania wekdie budowlanym

4), ocer zgodndci ,regionalnego wyrobu budowlanego”

Do czasu powstania wkwych Rozporzdzeh wykonawczych do Ustawy o wyrobach
budowlanych, ale nie ditaj niz do 30 kwietnia 2005r., ocena zgoékiowyrobu z Polsk Normy
albo krajovg Aprobay Techniczg odbywa si wedlug Rozpormzenia Ministra Spraw
Wewretrznych z 31 lipca 1998r. w sprawie systemdéeeny zgodnéi, wzoru Deklaracji
Zgodndci oraz sposobu znakowania wyrobow budowlangiopuszczonych do obrotu i
powszechnego stosowania (Dz. U. Nr 113, poz..728)

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych nglestosowd wyroby budowlane dopuszczone do
obrotu i powszechnego lub jednostkowego stasia w budownictwie gdy:

1). - wiaciwosci wzytkowe wyrobow budowlanych spetnjaj

a). bezpieczestwo konstrukciji
b). bezpiecatstwo paarowe



c). bezpiecatstwo wytkownika

d). odpowiednie warunki higieniczne i zdrom®toraz ochronyrodowiska
e). ochrony przed hatasem
f). oszczdnaosci energii i odpowiedniej izolacji cieplnej
2). - kategorie wyrobéw budowlanych dopuszczénydo obrotu i stosowania w budownictwie
Sa:
- dopuszczone do jednostkowego stosowania
- dopuszczone do powszechnego stosowanibratwo
A - wyroby, ktorych certyfikacja jest obaakowa
B - wyroby nie ohjte certyfikacy obowizkows, dla ktérych do-
konano oceny zgodfw i wydano deklara¢j zgodndci
C - wyroby, dla ktérych zostata wystawionarzez producenta
deklaracja zgodidoi
3). - wyroby umieszczoneg sw wykazie wyrobéw nie mggych istotnego wplywu na spetnienie
wymaga podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych isetwanych wedtug
tragiyie uznanych zasad sztuki budowlanej
4), - wyroby oznaczonegsznakowaniem CE, dla ktérych dokonano oceggdndci ze
zharmonizowgmorny europejsk
5). - obok ,systemu europejskiego” (oznaczewigrobu znakami CE), istnieje #esystem krajo-

wy”, ktéry polega na oznakowaniu wyrobu bwthnego znakiem budowlanym, czyli cha-
rakterystycza literg ,B”. Znak budowlany to wedlug definicji @sty zastrzeony znak,
wskazugcy zapewnienie odpowiedniego stopnia zaufatbaznaczy,ze dany wyréb budow-
lany jest zgodny z PolskNorm albo Aprobat Techniczna.

6). - osoba odpowiedzialna za stosowanie pmzkonywaniu robo6t budowlanych, wyrobéw bu-
dowlanych niedopuszczonych do obrotu i sk@sva w budownictwie, narusza przepis art.
10 Ustawy ,Prawo Budowlane”, podlega kargezywny (art. 91, ust. 2 Ustawy ,Prawo
Budowlane”).

7. - wykaz aytych materiatéw i umdzen podstawowych przedstawiono w dokumentacji
budowlanej i wykonawczeppracowanym kosztorysie inwestorskim.

2.3 Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwodel wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych wveglczapc w to zrodta wskazane przez Zamawgizggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacjirédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym : tptaynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty awane z
dostarczeniem materiatéw i robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskaniaskini zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po zakazeniu robot.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione e dokumentach umowy.

2.4 Inspekcja Materiatow

Materiaty mog by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodnb stosowanych
materiatow z wymaganiami. Probki materialow mdxy¢ pobierane w celu sprawdzenia idtosndci. Wynik
tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatlow pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier bedzie przeprowadzat inspekcjegda zachowane nagtujace warunki:

a). Irzynier bedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw wsizza
przeprowadzenia inspekcji,
b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do exi, gdzie odbywa zabudowa materiatéw.

2.5 Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,ath
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier w porozumieniu z Inwestorem i Autorem projekt
zezwoli Wykonawcy naaycie tych materiatdw do innych robétzrte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatow zostanie przewaitmwany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.6  Przechowywanie i sktadowanie materiatow



Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerido czasu gdyedla one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowadjy $akas¢ | wtasciwosci do robét i byly dospne do
kontroli przez Iiyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w oflgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawc

2.7  Wariantowe zastosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewidujezinwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatow w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera, Inwestora i Autora projektu o swoim zaméaro
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materialu, albo w okresie dkrym, j&li bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez hyniera, Inwestora i Autora projektu.

2.8 Rodzaje materiatow
zostaly okrélone w zestawieniach w projektach wykonawczych:

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

3.1 Wykonawca jest zobowgzany do wywania jedynie takiego spg, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robo6t. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofext
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod typow i iléci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizac
robot, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stmgmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniamiyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wtasndcig Wykonawcy lub wynajty do wykonywania rob6t ma bytrzymany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrorfyodowiska o0 przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzajch dopuszczenie sgta do wytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglujmozliwo$é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaejpt
przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liyniera, nie mee by pd&zniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy, zagtan
przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

3.3  Wymagania do obstugi
Pracownicy obstugagy sprzt powinni posiada wymagane uprawnienia i kwalifikacje do olgstiych
urzadzeh oraz przei¢ wymagane przeszkolenie na tym spiz lub uradzeniu.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

4.1 Wykonawca jest zobowjzany do stosowania jedynie takicsrodkéw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu dilzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazégdospetni@ wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych ofzen na osie i innych parametréw techniczny@modki transportu nie
odpowiadaice warunkom dopuszczalnych ofy@n na osie mog by¢ dopuszczone przez Ayniera , pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtlowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT




Wykonawcza jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgddnie z umow oraz za jaké& zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodei@ dokumentagj projektovs, wymaganiami ST, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniamizimiera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pémie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kldu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczaniu robét
zostan, jezeli wymaga tego fedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagnoa wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wy$ok@rzez Imyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadnét.

Decyzje Irzyniera, Inwestora i Autora projektu dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robét kedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaebwy, dokumentacji projektowej i w ST,
atake w

normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimer, Inwestor i Autor projektu uwzgdni wyniki bada
materiatéw i robét, déwiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywge na
rozwazamg kwestk.

Polecenia Inyniera ledg wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawg, pod grdba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tyfodunosi Wykonawca.

Prace powinny byywykonywane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

51 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych kodCPV 45310000-3
5.2 Roboty w zakresie uktadania przewodéw instalacji ektrycznych kod CPV 45311000-0
1. Przewody izolowane jedniytowe lub kabelkowe wcigane do rur

a). Wyszczegolnienie robot:
- Rozwingcie przewodow.
- Sprawdzenie, odmierzenie i ¢xie przewoddw zgodnie z wymiarem.
- Otwieranie i zamykanie puszek, odgaikow lub skrzynek rozgaknych
- Wcigniecie przewodu jedngtowego lub kabelkowego do rur ochronnych.
2. Przewody wtynkowe lub kabelkowe ptaskie uktadanes tynku
a). WyszczegOlnienie robot:
- Rozwingcie przewodu.
- Sprawdzenie, odmierzenie i ¢gie przewodu zgodnie z wymiarem.
- Mocowanie przewodu do pod#pprzy pomocy gwalzi, drutu wizatkowego zaprawy
gipsowej lub klejenia
- Otwieranie i zamykanie puszek rozgalych.
3. Przewody kabelkowe uktadane w korytkach i na drhinach bez mocowania
a). Wyszczegolnienie robot:
- Rozwingcie przewodu.
- Sprawdzenie, odmierzenie i ¢gie przewodu zgodnie z wymiarem.
- Ulazenie przewodow w korytkach kablowych lub listwarhocowanych nécianie

lub suficie.
- Wprowadzenie kicéw przewodu do puszek lub odgatikow.
5.3 Roboty w zakresie okablowania i instalacyjnych robtelektrycznych kod CPV 45311100-1
1. Montaz koncowek:

a). Wyszczegdlnienie robaot:
- zal@enie na obrobiony koniec przewoduakdwki.
- zacéniecie prask koncowki.
- przylutowanie kacowki do przewodu.
- zabezpieczenie koszglkermokurczlivg izolacji ponizej obrobionego kica
przewodu.
2. Podhczenie przewoddéw pojedynczych w izolacji polwinitowj pod zaciski lub bolce
a). WyszczegOlnienie robot:
- Uckcie przewodu.
- Zdgcie izolacji z przewodu.
- Oczyszczenigyly przewodu.
- Zlutowanie kacazyty wielodrutowej lub wykonanie oczka na przewodzie
jednodrutawyi podhczenie na zacisku lub bolcu.
3. Wykucie bruzd dla przewodéw wtynkowych i rur osrednicy do 47 mm.
a). Wyszczegolnienie robot:



- Trasowanie.
- Kucie.
- Sprawdzenie wymiaréw bruzdy.
- Monta i demonta zasilania i sprgu.
4. Rury winidurowe uktadane p.t. w podiau réznym od betonu w gotowych bruzdach, bez
zaprawiania bruzd
a). Wyszczegdlnienie robdt:
- Sprawdzenie démosci rur.
- Gkcie.
- Zmufowanie.
- Wprowadzenie rur do puszek.
- Whijanie gwéadzi.
- Mocowanie rur do gwalzi drutem wizatkowym.
5. Zaprawianie bruzd.
a). Wyszczegolnienie robot:
- Zaprawianie bruzdy gotavzapravg cementowo-wapieni
6. Mechaniczne przebijanie otworéw wécianach lub stropach z cegty.
a). WyszczegOlnienie robot:
- Trasowanie otwordw.
- Mont& i demonta zasilania sprgu mechanicznego.
- Przebicie otworu.
- Sprawdzenie wymiarow.
7. Montaz przepustow rurowych o dtugdci przepustéw do 0,4 m.
a). Wyszczegolnienie robot:
- Przygotowanie zaprawy.
- Odmierzenie rury.
- Uckcie rury.
- Zatamanie kragdzi.
- Obsadzenie rury w otworze.
- Obtazenie rury zapraw
- Wyrdéwnanie zaprawy do ptaszczyZuyany.
8. Montaz listew §ciennych (korytek instalacyjnych) nascianach i stropach poprzez
przykgcanie.
a). WyszczegOlnienie robot:
- Trasowanie otworéw pod listwy, korytka lubniedy kablowe. Roboty te wykonywane
% po wykonaniu tynkowania i malowaniu
- Monta i demonta zasilania sprgtu mechanicznego.
- Przebicie otworu.
- Sprawdzenie wymiaréw.
9. Przygotowanie podida pod osprat instalacyjny
a). WyszczegOlnienie robot:
- Trasowanie miejsc w ktorych zostanie zamomimywosprzt instalacyjny .
- Wykonaniglepych otworéw mechanicznie lub wykonagiepych otwordw ¢cznie.
- Mont& i demonta zasilania spawarki.
- Uckcie i przyspawanie ptaskownikéw.
- Wykonanie konsolek.
- Osadzenie kotkdw kotagych lub kotkéw rozporowych plastykowych.
- Osadzenie konsolek.
- Monta konsolek systemu U504.
- Monta wspornikéw gzyczkowych U506 i U507.
- Oczyszczenie i pomalowanie konsolek. i ptagkiow.
- Pomalowanie konsolek.
10. Montaz na gotowym podtau puszek podtynkowych bakelitowych oraz puszek szeko-
wych do przyboréw natynkowo -wtynkowych
a). WyszczegOlnienie robot:
- Wykruszenie lub wyetie otworow do wprowadzenia przewodéw.
- Podiczenie i przedzwonienie przewodéw.
- Oznaczenie przewodu zerowego.
- Przygotowanie zaprawy gipsowej lub betonowej.
- Zamontowanie do gotowego pozhowkretami.



11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

- Przygotowanie kleju.
- Gipsowanie lub betonowanie z wyréwnaniem poaghni.
- Monta w kanale (korytku) kablowym puszekAapwych lub przelotowych do mon-
tazu w nich ospretu instalacyjnego.
Montaz na gotowym podtau tacznikéw i przyciskéw instalacyjnych z podyczeniem
a). Wyszczegolnienie robot:
- Niezlgdne rozmontowanigtznikéw lub przyciskow.
- Podiczenie pod zaciski kaéwek przewodow
- Ponowne zmontowanigcknikdw lub przyciskow
Montaz do gotowego podida gniazd wtyczkowych przykrecanych lub przyklejanych
z podhczeniem
a). Wyszczegolnienie robot:
- Niezlgdne rozmontowanie gniazda.
- Podiczenie pod zaciski kadéwek przewodow
- Ponowne zmontowanie gniazda
- Przygotowanie kleju.
Montaz drabinek typu D i korytek kablowych
a). WyszczegOlnienie robot:
- Ulazenie elementow konstrukgji.
- Przykecenie drabinek do konstrukcji wsporcze;j.
- Przyspawanie drabinek do konstrukcji wspajcze
- Wykonanie tuku, wytrasowaniegcie, spawanie i szlifowanie.
- Zamontowanie tukoéw z gotowych elementow.
Skecenie elementéw przyzyciu zlgczek.
Podhczenie silnikdw w obudowie normalnej lub skrzynekrozdzielczych, aparatéw
oraz innych uadzen
a). Wyszczegolnienie robot:
- Odkecenie pokrywy skrzynki przgtzowej silnika.
- Odkecenie zacisku mocsagego kabel.
- Zarobienie przewodow.
- Przedzwonienie przewodow.
- Zadawienie przewodu kabelkowego lub kabla.
- Sprawdzenie kierunku obrotéw silnika.
Przygotowanie podtaa do zabudowania aparatow, skrzynek lub urgdzen
a). Wyszczegolnienie robot:
- Trasowanie.
- Wykonanielepych otworéw.
- Osadzeniérub kotwowych z zabetonowaniem.
- Osadzenie kotkdw rozporowych plastykowych.
- Osadzenie kotkdw kotagych.
- Wywiercenie otworow.
Mocowanie skrzynek, aparatow lub uradzen na gotowym podtau z cz$ciowym
rozebraniem i zteniem bez podiczenia
a). WyszczegOlnienie robot:
- Czéciowe rozebranie i zieenia aparatu.
- Przykecenie aparatu, skrzynki lub udzenia do podiza.
- Malowanie poprawkowe aparatu.
Montaz uchwytéw pod rury winidurowe uktadane pojedynczo zprzygotowaniem pod-
toza przy uzyciu sprzetu mechanicznego
a). Wyszczegolnienie robot:
- Trasowanie otworéw dla mountakotkdw rozporowych.
- Wykonanielepych otworéw w cegle lub betonie lub wstrzeldmigkdw.
- Mont& i demonta zasilania spawarki.
- Osadzenie kotkéw rozporowych.
- Uckcie i przypasowanie ptaskownikow perforowanych.
- Przykecenie uchwytéw mocugych rury ochronne.
- Oczyszczenie i pomalowanie ptaskownikow.
Rury winidurowe uktadane n.t. na gotowych uchwiach
a). Wyszczegolnienie robot:
- Sprawdzenie demosci rur ochronnych.



- Ckcie tukoéw rur ochronnych.
- Zmufowanie rur ochronnych.
- Wprowadzenie rur do puszek.

5.4 Roboty w zakresie opraw elektrycznych kod CPV%311200-2
1. Przygotowanie poditaa pod oprawy Gwietleniowe-przykrecane
a). Wyszczegolnienie robot:
- Trasowanie.

- Nawiercenie otworow w cegle, betonie lubvani.
- Wykonaniglepych otworéw mechanicznie.

- Wstrzelenie kotkow.

- Osadzenie kotkéw rozporowych plastykowych.
- Osadzenie kotkdw kotagych.

2. Montaz na gotowym podicu opraw swietlowkowych z blachy stalowej z kloszem
z tworzyw sztucznychbuastrem metalowym wzgédnie z tworzyw sztucznych z
podezeniem

a). Wyszczegolnienie robot:
- Rozpakowanie oprawy.
- Oczyszczenie oprawy.
- Wyposaenie oprawy zrodtaswiatta i zaptonniki.
- Sprawdzenie oprawy przed zainstalowaniem.
- Obcgcie i obrobienie kacow przewoddw.
- Wyposaenie po zainstalowaniu oprawy arddta swiatta, zaptonniki, odbkniki, osto-
ny, klosze itp.
- Transport pionowy.
3. Kompletowanie oprawswietléwkowych i modutéw awaryjnego zasilania
a). Wyszczegolnienie robot:
- Skompletowanie opraw dostarczonych w detalach
- Skompletowanie i pogtizenie moduldw awaryjnego zasiania w oprawie.
5.5 Roboty w zakresie instalowania sprgu telekomunikacyjnego kod CPV 45314000-1
1. Montaz do gotowego podtga gniazd komputerowych wtyczkowych przykecanych
lub przyklejanych z podigczeniem
a). WyszczegOlnienie robot:
- Niezlgdne rozmontowanie gniazda.
- Podiczenie przewodow pod zaciski lub bolce.
- Przygotowanie kleju.
2. Sprawdzenie i pomiary: przedzwonienie i oznakowae przewodéw.
a). Wyszczegolnienie robot:
- Podjczenie przewoddw do induktora, bezyka lub prébnikaaréwkowego.
- Wykonanie pomiaréw.
- Odjczenie przewoddw.
- Oznakowanie przewodu.
5.6 Roboty z zakresu instalowania central telefonieg/ch kod CPV 45314100-2
1. Mocowanie centrali telefonicznej na gotowym pddzu z czsciowym rozebraniem i ztae-
niem bez podiczenia
a). WyszczegOlnienie robot:
- Czsciowe rozebranie i zleenia centrali telefonicznej.
- Przykecenie aparatu do podia.
- Malowanie poprawkowe aparatu.

5.7 Prace z zakresu instalowania okablowania &fbnicznego kod CPV 45314300-4
1. Przewody kabelkowe uktadane w gotowych kanatadkablowych bez mocowania
a). Wyszczegolnienie robot:
- Rozwingcie.

- Sprawdzenie, odmierzenie i ¢gie przewodow.
- Utazenie kabla w kanale kablowym oraz wprowadzenigcka przewodu do puszek
lub odgatznikow.
2. Mocowanie puszek, mini rozdzielnika i rozdzielrka na gotowym podigu z czsciowym
rozebraniem i ztazeniem bez podiczenia
a). Wyszczegolnienie robot:
- Czsciowe rozebranie i zi@nie puszek 150x150, mini rozdzielnika, rozdziednik
- Przykecenie aparatu do podia.
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- Malowanie poprawkowe aparatu.

Prace z zakresu instalowania okablowania komputewego kod CPV 45314320-0
1. Przewody kabelkowe uktadane w gotowych kanatadkablowych bez mocowania
a). Wyszczegolnienie robot:
- Rozwingcie.

- Sprawdzenie, odmierzenie i ¢mi.
- Ulazenie kabla w kanale kablowym oraz wprowadzenigckw przewodu do puszek
lub odgatznikow.
Prace z zakresu instalowania elektrycznych sygsnow grzewczych
i innego osprztu elektrycznego w budynkach kod CPV 45315008-
Prace z zakresu budowy linii energetycznychiskiego napkcia kod CPV 45315600-4
1. Linie kablowe nn 0,4 kV
Wyszczegoblnienie robot.
a). Wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu 2pnaczeniem go na odktad wzdtu
wykopu.

b). Nasypanie warstwy piasku grgbio0,1 m. Wyréwnanie dna wykopu.

¢). Utazenie rur ochronnych.

d). Podczenie rur ziczami.

e) Uszczelnienie wylotow i pazen.

f). Ukfadanie kabli na nagiie znamionowe nn

- w gotowych rowach kablowych

- w rurach ochronnych

- roboty powinny uwzgtinia: rozdeskowanie i ustawienielina na stojakach,

pomiar rezystancji izolacji iggtosci zyt roboczych oraz powrotnej geli takg
zyte kabel posiada), ustawienie rolek przelotowychKagtowych, rozwingcie,
przaegniccie przez przeszkody i utenie kabla, uecie i zabezpieczenie koow
kabla, zzémie opasek oznaczeniowych, uszczelnienie przepustdz
ewentualne zanwaoie kabla do podi@ istniecymi uchwytami. Dla kabli
jediowych naley przewidzi€ formowanie kabli na ptasko lub w trggkwraz
z ich zyganiem opaskami. Przy mechanicznym uktadaniu kabhbwiduje sj:
- dla rozcigania z naczepy kablowej - przejazd naczepy wzulasy linii,
- dla metody ueigu czotowego - ustawienieagjarki, zamocowania liny do kabla.
g). Prace przy kablach vgganych do rur naly wykonywa& ze szczegdin
ogimoscia, w taki sposob by nie uszkodzwierzchniej izolacji kabla .
h). Przykrycie uktadanego kabla fpkalandrowan z PCW uplastycznionego grub.
pow4M,6 mm, gat. Il
i). W przypadku montai kabli w budynkach i budowlach lub na estakadach n
wys@ékbpowyzej 8m do naktadéw rzeczowych robocizny podanych w
poszgalnych tablicach, natg stosowa wspotczynnik 1,4.
i). W zakresie pracy smtu zatazonoze:

- ukladany kabel przewony jest na kbnie przyczep kablows. W przypadku
ukladania kabli o diugei do 100m, masie odcinka do 150 kg i rapi
znamionowym izolacji do 1 kV, ukladany odcinek labhona odwiné z
bg¢bna i przetransportowa innym  wymienionym w tablicy srodkiem
transportowym. W przedmiarze do kalkulacji nie agleijmowa ciagnika,
przyczepy kablowej zurawia samochodowego. Przewsoy odcinek kabla
powinien by zwiniety w koto o jak najwskszejsrednicy, nie mniejszej od 20
srednic kabla. Powssza uwaga nie dotyczy kabli w powloce otowianej lub
aluminiowe;j.

- silniki elektryczne ugddzern mechanicznych zasilane 3 przewdnych zespotow
pradotworczych. W przypadku mitiwosci zasilania ich z instalaciji sieci
elektrycznej, nie naly uyjmowa: w przedmiarze do kalkulacji zespotu
pradotworczego.

k). Nasypanie warstwy piasku grgbn0,1 m na utpony kabel.Wyréwnanie dna
wykop

). Zasypanie wykopu gruntem z odkladu warstwgrabagci 20 cm.

). Ubicie kczne warstw nasypu.

m). Oznaczenie trasy kabla przez zakopanie élugdetonowych.

n). Wykonanie nasypu nad rowem.

0). Rozplantowanie nadmiaru gruntu.



2.

Montaz muf tréjnitkowych termokurczliwych na kablach nn 0,4 kV w rowach. Roboty
do wykonania uwzgédniajg:

- odtworzeniexyty powrotnej ( o ile tak zyte kabel posiada ) oraz powtoki zegirenej,

- dobér zestawu moritawe do wykonania muf z rur termokurczliwych lubna
izolacygty zgodnie z odpowiednimi instrukcjami mantaosprztu na kablach, w
zatesci od typu  kabla, nagtia znamionowego, ikzi i przekrojuzyt.

Calas¢ prac przy wykonywaniu linii kablowych wykoéagodnie z norspPN- 76/E-05125

5.11 Prace z zakresu instalowania rozdzielni elekycznych kod CPV 45315700-5
Montaz tablicy rozdzielczych niskiego napicia

1.

Wykucie wrek w $cianach z cegiet o powierzchni 0,6 mi glebokosci 0,25 m.
a). WyszczegOlnienie robot :
- Reczne wykucie wek.
- Wyréwnanie i oczyszczenie ptaszczyzrelun
Montaz rozdzielnicy skrzynkowych o masie 10, 20 kg mowana przez zabetonowanie.
a). Wyszczegolnienie robot:
- Ustawienie rozdzielnicy przed poruszeniem.
- Osadzenie konstrukcji z rozdzielnie gotowych otworach.
- Wypoziomowanie.
- Zabetonowanie.
- Wyposaenie rozdzielnicy wg schematu pokazanego na rysifiR zasczonego do
projektu budowlanego
Montaz zfacza kablowego typ Z-2.
a). Wyszczegdlnienie robét:
- Osadzenie konstrukcjiggiza kablowego Z-2.
- Monta wyposaenia.
- Wykonanie pajczen wewretrznych.
- Pod$czenia przewodow zewtrznych wraz z zainstalowaniemriadwek.
- Uzupetnienie podstaw bezpiecznikowych wkiadkbezpiecznikowymi.
- Oznaczenie przewodow i obwodow.
- Malowanie poprawkowe i opisanigata Z-2.
Mocowanie aparatéw na gotowym podiu z czsciowym rozebraniem i ziazeniem bez
podiaczenia
a). WyszczegOdlnienie robot:
- Czéciowe rozebranie i zleenia aparatu.
- Przykecenie aparatu do podia.
- Malowanie poprawkowe aparatu.
Przygotowanie podtaa do zabudowy rozdzielnic natynkowych przez mmykrecenie
a). Wyszczegolnienie robot:
- Trasowanie.
- Wykonanielepych otworéw.
- Osadzeniérub kotwowych z zabetonowaniem.
- Osadzenie kotkéw rozporowych plastykowych.
- Osadzenie kotkéw kotggych.
- Wywiercenie otworow.
Montaz rozdzielnic skrzynkowych mocowanie przez przyecenie do gotowego
podia
a). Wyszczegolnienie robot:
- Ustawienie rozdzielnicy przed poruszeniem.
- Ustawienie i przykrcenie rozdzielnicy wraz z konstrukcjrubami do gotowego pod-
laza.
- Wypoziomowanie.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI

ROBOT

6.1 Spos6b wykonania pomiaréw wykonywanych w wybumvanej
instalacji elektrycznej, w celu sprawdzenia gj podstawowych



parametréw elektrycznych. Kod CPV 45315600-4

1. Préby pomontazowe instalacji uziemiapcych,
odgromowych i zerowanie. Kod CPV 45312310-3
a). Wyszczegolnienie robot:
- Dokonanie oglzin zewrtrznych wykonanych instalacji elektrycznych.
- Ustalenie punktow pomiarowych.
- Odhjczenie spod nagiia badanej instalacji elektrycznych.
- Zamontowanie uktadu pomiarowego.
- Dokonanie pomiarow.
- Zapis wynikow.
- Rozmontowanie uktadu pomiarowego.
- Whczenie instalacji elektrycznych pod nape.
- Ztazenie aparatury i nagdzi.
2. Badanie 1 i 3-fazowych obwodo6w instalacji
elektrycznej do 1 kV. Kod CPV 45311000-0
a). Wyszczegolnienie robot:
- Pomiar rezystancji izolacji oraz sprawdzestievodu w zakresie popraw§ed polaczen
pomgdzy urzdzeniami.
3. Badanie szyn zbiorczych iaczeniowych rozdzielnicy
do 1 kV do 10 pdl Kod CPV 45315700-5
a). Wyszczegdlnienie robdt:
- Préba wytrzymakei elektrycznej izolacji.
4, Badanie wyhcznika przeciwporazeniowego
réznicowo-pradowego Kod CPV 45315700-5
a). Wyszczegolnienie robot:
- Pomiar impedancjigtli zwarcia.
- Pomiar rezystanciji izolacji i uziemiamraz pgdu réznicowego wyzwalajcego

vagznik.
- Sprawdzenie ggtosci polaczen sieci ochronnej lub pomiar oporwd przefcia do siatki
uziemiajcej.
- Sprawdzenie ggtosci polaczer oraz pomiar rezystancji izolacji stanowiska.
5. Badanie linii kablowej nn 0,4 kV. Kod CPV 4531600-4

a). Wyszczegdlnienie robdét.
- ogkdziny zewrtrzne kabla.
- odgczenie odbiornikéw.
- badanie ggtosci zyt kabla.
- pomiar rezystancji izolaciji.
- podhczenie odbiornikéw.
6. Przedzwonienie przewodow i sprawdzenie instalacj
wtynkowej po tynkowaniu Kod CPV 45311000-0
a). Wyszczegdlnienie robdt:
- Podiczenie i odiczenie przewoddéw do induktora.
- Podiczenie i odiczenie przewodéw do byezyka lub dzwonka.
- Whczenie instalacji pod naggiie.
- Krecenie korly i odczytanie wskaza
- Oznakowanie obu keoéw przewodow.
- Sprawdzenie prawidtowoi polyczen punktéw odbioru energii.
- Oznakowanie obu keow przewodow.
- Sprawdzenie kolejdoi wirowania faz.
- Pomiar natenia gwietlenia.
- Pomiar wspo6tczynnika odbiciaian.

6.2 Program zapewnienia jakéci.
Do obowizku Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyhiera programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeagia robdt, maiwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwaranage wykonanie robét zgodnie z dokumentacja projekto®T oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przezymiera.



Program zapewnienia jakm bedzie zawier&:
a) cz$¢ 0goblny opisupca:
- organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp.,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacjperzygotowanie praktyczne,
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jékoterminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,
- system (spos6b i procedyproponowanej kontroli i sterowania jaom wykonywanych robét,
b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i ugglzea stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzoraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i agizenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
- sSposO6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéwduateat, ich wlasndci w czasie transportu,
- sposOb i procedgipomiardéw i badé (rodzaj i czstotliwosé, sprawdzanie ugtdze, itp.) prowadzonych pod
czas dostaw materiatow i wykonywania poszéiegh elementéw robot,
- SposO6b pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.3. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robo6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakaosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgekontrok rob6t i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczagc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do badamateriatow
oraz robdét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroltyinier maze zazgdac do Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadawatj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robot zatatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznypyazapewni
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprat badawczy posiadaj
wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvyymaganiom norm oké&jacych
procedury badazgodnie z obovdzujagcymi przepisami.

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogp do miejsc w ktérych przeprowadzang lsadania, w celu ich
inspekcji.

Inzynier ma bezwzgdny obowjzek przekazywa Wykonawcy i Inwestorowi pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotycgcych urzdzen, sprztu, pracy personelu lub metod badawczychelie
niedochgniecia te lgda tak powane, ze mog wplynag¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast
wstrzyma dag robot i dopusci jg dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy Wykonawcy zostanusungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych robét.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liad 6t ponosi Wykonawca.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przysfpieniem do pomiaréw lub batlawykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5 Badania prowadzone przez liayniera

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrotibi6t prowadzonego przez Wykonaydedzie ocenia
zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawignikdw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier maze pobierd probki materiatéw i prowadéiniezalene od Wykonawcy, na swoj kosztz@8 wyniki
tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to kynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenej jednostce przeprowadzenie powtdrnych lub daneykh badé, albo oprze si wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgoghiomateriatéw i robét z dokumentacja projektow ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatketvpomiaréw poniesione zostaprzez Wykonawe



6.6 Certyfikaty i deklaracje

Przy wykonywaniu robo6t budowlanych nae zgodnie z ustayv Prawo Budowlane, stosowawyroby
budowlane, ktére zostalty dopuszczone do obrotu wsgechnego lub jednostkowego stosowania w
budownictwie zgodnie z Ustayo wyrobach budowlanych +akty wykonawcze,

Zgodnie z art. 46 ustawy Prawo Budowlane, kierovimiklowy, a jeeli jego ustanowienie nie jest wymagane -
inwestor, obowjzany jest przez okres wykonywania robét budowlanydechowywé dokumentyswiadczce

0 dopuszczeniu do obrotu wyrobow budowlanych, owalbstpniat je przedstawicielom uprawnionych
organow, a po zakmzeniu procesu budowy, przekéZzawestorowi.

6.7 Badania przed przysapieniem do robét
Przed przysipieniem do rob6t, Wykonawca powinien przekahazynierowi wszystkieswiadectwa jakéci i
atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tyckudnentéw nie magby¢ wbudowane.

6.8 Badania w czasie wykonywania robot

6.8.1 Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras przewodéw instalacyjnych, harawdzt zgodnd¢ ich z Dokumentacja Wykonawcza.
W przypadku bruzd naty sprawdzé ich przebieg z dokumentacjak réwniez ich wymiary: szerok& i
gebokasé.

6.8.2 Uktadanie przewodow

Podczas ukladania przewoddw i po zadaeniu robdt instalacyjnych nale przeprowad#i nastpujace

pomiary:

- zgodnd¢ z trag opracowan w dokumentacji wykonawczej oraz zighia i skrzgowania z innymi insta-
lacjami

6.8.3 Sprawdzenie aigtosci zyt

Sprawdzenie ggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodiwd faz naley wykona& przy wyciu przyrzdow
0 napéciu nie przekraczagym 24V. Wyniki sprawdzenia nate uzna& za dodatnie, jeeli poszczegoélneyty
nie maj przerw oraz poszczegoélne fazy na obadexh linii § oznaczone identyczne.

6.9 Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnywovdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy diac& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidgthaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ok@wjgcymi przepisami spoczywa na wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ebla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyeblizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdska stibowego. Zapisy ¢ilg czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelmida oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegOIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej

- uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia jgkoi harmonograméw robét

- terminy rozpocgcia i zakd@czenia poszczegoélnych elementéw robat,

- przebieg robot, trudiei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzezw w robotach,

- uwagi i polecenia liyniera,

- daty zarzdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych
odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

- zgodndc¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania
robét, dane dotygeze sposobu wykonywania zabezpieceabit,

- dane dotycgce jak@ci materiatdw, pomiaréw oraz wyniki przeprowadzomyada z podaniem, kto je



przeprowadzit
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli digoiem, kto je przeprowadzit,
- inne istotne informacje o przebiegu robot,
Propozycje, uwagi i wygamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdoprzediaone Ireynierowi do
ustosunkowania si
Decyzje Ireyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeiz zaznaczeniem ich przgja lub
zajecia stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strory umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzaveisposéb cigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty pomiaréw

Protokoty pomiaréw, deklaracje zgodwo lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jal@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki prdlykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakd. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny lyudosgpnione
na kadezyczenie Iyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiagce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru rob6t

e) protokoly z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla layniera i przedstawiane do wglu nazyczenie
Zamawiajcego.

/. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU
ROBOT
7.1 Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovy i ST,

w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Irzyniera o zakresie obierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.

Wyniki obmiaru lkedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obayzku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym okionym w umowie lub oczekiwanym przez wykonawdnzyniera.

7.2 Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlgbzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robét.



7.3 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem robét, azakw przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczelxds wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw, ktoregor zostanie uzgodniony zAynierem.

7.4 Jednostki obmiarowe

Jednostk obmiarow dla  ukladania przewodoéw energetycznych , uzigieyagh, odgromowych i
wyréwnawczych jest metr, a dla monticosprztu, opraw dwietleniowych i aparatéw rozdzielni jest sztuka.

8. OPIS SPOSOBU_ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Rodzaje odbioréw robét

Kazda instalacja podczas mania i/lub po jej wykonaniu, a przed przekaeami do eksploatacji
powinna by poddana ogHzinom i probom w celu sprawdzenia, czy alystspetnione

wymagania okrdone normami.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu,

8.2 Odbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikagych u ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbiér robét zanikacych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umlwiajgcym dokonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfdmes¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje fynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak ni w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy iipdamienia o tym fakcie kyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcym zakryciu ocenia brynier na podstawie dokumentow zawigmaich komplet
wynikéw bada i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrojitacdokumentacj projektova, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbidr czesciowy.
Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgéci robét. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym raBdbioru rob6t dokonuje kynier.

8.4 Odbiér ostateczny robét

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzet#tygo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci

i wartosci.

Caltkowite zakéczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadongém na gimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robo6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera zakéczenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzpreez zamawiagego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentacj
projektows i ST.



W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoina sealizacja ustafeprzyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rolb@upetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegeoavych lub robot uzupetniggych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeataSjT z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéshwo ruchu, komisja dokona peter, oceniagc pomniejszon
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

Szczegblowe wymagania odnie ogkdzin i préb instalacji elektrycznych przy ladhch odbiorczych
okresla norma PN-IEC 60364-6-61:2000, oéime instalacji piorunochronnej norma PN-86-328D03, a
w odniesieniu do ugdzer elektrycznych o nagtiu do 1 kV norma PN-E-04700:1998.

W celu dokonania odbioru robét instalacji elektnypzh, telefonicznych i nagéaienia naley dokumentag
projektows i wykonawcz wraz ze schematami i rysunkami, udpsié osobom wykonagcym
sprawdzenie instalacji.

Ogledziny naley wykonywa& przed przysgpieniem do prob i po agfizeniu zasilania instalacji
elektrycznej.

Ogledziny mag na celu potwierdzeniegze zainstalowane na stale gdzenia elektryczne lub wyroby:

a). spelniaj wymagania bezpiecéstwa podane w normach wyrobu;
Uwaga - ma@na to stwierddi sprawdzajc oznaczenia wyrobu lub jegaviadectwa.
b). zostaly prawidiowo dobrane i zainstalowane
C). nie mag widocznych uszkod#ewptywajgcych na pogorszenie bezpieggisva
W zaleznosci od potrzeb, naby sprawdzt przez ogjdziny co najmniej :
a). spos6b ochrony przed pogaiem pgdem elektrycznym,abznie z pomiarem
odstpéw, w przypadku np. ochrony przyyuaiu barier.
b). dobor przewodéw do olealnacsci pradowej i spadku naggia
c). wybér i nastawienie wdzer ochronnych i sygnalizacyjnych
d). obecné¢ prawidiowo umieszczonych odpowiednich aggdzen odiczapcych i hczacych
e). dob6r urgdzen srodkéw ochrony w zakmosci od wplywow zewetrznych
f). oznaczenia przewodow neutralnych i ochratmny
). umieszenia schematéw, tablic ostrzegawczybhinnych podobnych informacji
h). oznaczenia obwodow, bezpiecznikéagzhikdéw, zaciskéw, itp.
i). poprawndci pokczen przewodow

W zalenoéci od potrzeb, naky przeprowadzi, w miag mazliwosci w nasgpujacej kolejngci, nizej
wymienione proby dotygze:

a). chgtosci przewoddw ochronnych, w tym gtéwnych iddtkowych pajczen wyréwnawczych
b). pomiar rezystancji izolacji instalacji elslcznej
c). samoczynnego wgdzenia zasilenia
d). ochrony przez oddzielenie od siebie obwodé
e). préle wytrzymaitdci elektrycznej
f). spadku nagcia
0). sprawdzenie dziatania vggknikdw przeciwporzeniowych
h). sprawdzenie zdalnego zadziatania wyzwalagzyostowych zamontowanych przy
gtownych wyhcznikach pgdu
i). sprawdzenia dziatania opravéwietleniowych
i)- sprawdzenia probnikiem kdego punktu odbioru
pomiar rezystancji uziomu
K). pomiar izolacji kabli nn 0,4 kV

Wartas¢ rezystancja izolacji, zmierzona przy rempii  probierczym do 500 V nie powinna ¢bynniejsza
niz 0,5 megaomoéw

Rezystancja izolacji kabla. Wynik pomiaru ngleuzn& za dodatni, jeeli rezystancja izolacji kabla
wynosi co najmniej 5082/km dla kabli o izolacji polwinitowej

Wartas¢ rezystancja uziomu ftaw fundamentowych, znaeez nie powinna kty wieksza ni 30 omow.
Wyniki przeprowadzonych pomiardw rezystancjolaji i urzdzer elektrycznych, rezystancji uziemienia,
pomiar rezystancji izolacji kabli, sprawdzenskutecznéci szybkiego wyczania zasilania, sprawdzenia
dziatania wydcznikbw przeciwporzeniowych nalgy zamigcic w odpowiednich  protokotach
pomiarowych.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego



Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatgm roboét jest protokét odbioru ostatecznego trobé
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohoany przygotowanastpujgce dokumenty:

1) Dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporgizona w trakcie realizacji umowy,

2) Szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawodekumentéw umowy i Ew. uzupetrdag lub

zamienne),

3) Recepty i ustalenia technologiczne,

4) Dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

5) Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlazgodne z ST,

6) Deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodngi wybudowanych materiatow zgodne z ST,

7 Opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badaomiaréw zajczonych

do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

8) Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszgcych oraz protokoty odbioru i przekazania
tych rob6t wéaicielom urzdzen,

9) Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10) kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Bgwea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét.

Wszystkie zarzdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupelnigp kydg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5 Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydior@wizanych usurciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robét”.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH |
PRAC TOWARZYSZACYCH

9.1 Prace towarzysgce: Prace geodezyjne wykonywane przez wyrég
firme specjalistyczry Kod CPV 74275000-7
a) Wyszczegolnienie prac:
- prace zwjzane z wykonaniem dokumentacji geodezyjnej powykaazaj inwentary-
zupce ulaone linie kablowe nn 0,4 kV

9.2 Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarowi ustaloap dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lgdzie uwzgédniat wszystkie czynndi,
wymagania i badania skiadag sé na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w ST i w dokumentaciji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizre bezpdrednia wraz z towarzyseymi kosztami,

- warta¢ zwzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1 - PN - 76/ E - 05125 - Elektroenergetycznsygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa



10.2
10.3
dla
10.4
dla
10.5
10.6
10.7
10.8
mon-
10.9
10.10
10.11
10.12

10.13

10.14

10.15
10.16

10.17
10.18

PN-IEC 60364-1:2000 - Instalacje elektryezw obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe
PN-IEC 60364-4-41:2000 - Instalacje elektrnye w obiektach budowlanych - Ochrona
zapewnienia bezpiedstwa - Ochrona przeciwpaeniowa
PN-IEC 60364-4-43:1999 - Instalacje elektmye w obiektach budowlanych - Ochrona
zapewnienia bezpiedmstwa - Ochrona przed goem przeizeniowym
PN-IEC 60364-4-443:1999 - Instalacje ele&tne w obiektach budowlanych - Ochrona
dla zapewnienia beep#éstwa. Ochrona przed przegami. Ochrona przed
przegiami atmosferycznymi luba¢zeniowymi
PN-IEC 60364-5-51:2000 - Instalacje ele&mye w obiektach budowlanych - Dobor
monta wyposaenia elektrycznego - Postanowienia ogdlne
PN-IEC 60364-5-523:2001 - Instalacje elgttne w obiektach budowlanych. Dobér
monta wyposaenia elektrycznego. Ohgialnos¢ pradowa diugotrwata przewoddw
PN-IEC 60364-5-53:2000 - Instalacje elektmye w obiektach budowlanych - Dob6r i
ta wyposdenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza er@tnicza
PN-IEC 60364-5-54:1999 - Instalacje elektmye w obiektach budowlanych - Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego - Uziemienia i przewodyhroone
PN-IEC 60364-5-56:1999 - Instalacje ele&mye w obiektach budowlanych - Dobér i
montawyposaenia elektrycznego - Instalacje bezpidstea
PN-IEC 60364-5-53:2000 - Instalacje ele&mye w obiektach budowlanych - Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego - Oprzewodowanie
PN-IEC 60364-6-61:200 - Instalacje elektryezw obiektach budowlanych. Sprawdzenia
odbiorcze
PN-iec 60364-7-701:1999 - Instalacje elgddne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyce specjalnych instalacji lub lokalizacji erRieszczenia wypogane
w waanlub/i basen natryskowy
PN-86-92/E-05003/01 - Ochrona odgromowaekibw budowlanych - Wymagania
ogo6lne
PN-IEC 61024-1:2001 - Ochrona odgromowaekidiw budowlanych. Zasady ogélne
PN-E-04700:1998 - Usdzenia i uklady elektryczne w obiektach ele&hergetycznych.
Wytyczne przeprowadzenia po momaych bada odbiorczych.
Ustawa Prawo Budowlane z 7 lipca 1994r. wradzaniej wprowadzonymi zmianami
Rozporadzenie MI z 2003 r. w sprawie warunkéw technicznyaekim powinny
odpowiaddudynki i ich usytuowanie wraz z fdiej wprowadzonymi zmianami

Qvracowat:
mgr iar Krzysztof Ojrzyski



