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1. CZESC OGOLNA

Niniejsza ogdlna specyfikacja techniczna wykonaniaodbioru robét (OST) jest odniesieniem dla
wszystkich pozycji ujetych w tabeli kosztorysu inwestorskiego, przedmiaruobot i specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét (ST) dla robd (branzy teletechnicznej) potrzebnych do
wykonania przy remoncie Zamku w Nidzicy

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz(®ST) @ wymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robot instalacyjnych :

- instalacja monitoringu (kamer) wewtrenych w  w pomieszczeniach komunikacji ngtyie skrzydia
potudniowego zamku (przed SalNystawiennicg).

1.2. Zakres rzeczowy specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumeéprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonania robét, ich zgodédz dokumentagjtechniczi
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélna wyaméa dotyczce robot podano w egci
0golnej OST.

1.4. Zakres robot obgtych specyfikacj techniczm

Specyfikacja techniczna obejmuje roboty budowlarstalacyjno- montsowe, umaliwiajace i majce na celu
budowe wyposaenia budowlano-instalacyjnego w zakresie instalagjnitoringu czsci obiektu.
W zakres prac wchodnastpujgce instalacje:
Wykonanie instalacji przewodowej monitoringu wesvanego pomieszciekomunikacyjnych prze Sal
Wystawiennicz na pietrze skrzydta potudniowego zamku, z porkniem wykonanego monitoringu do
istniejacego systemu monitoringu catego zamku.

- monta elementéw systemu telewizjrytkowej — 2 szt. kamer TVU wewtrznych;

- zamontowanie awaryjnegmoddia zasilania systemu;

- podhczenie do centralki — ugdzenia do cyfrowego zapisu obrazu.
Prace kontrolno- pomiarowo- rozruchowe.
Prace odbiorcze i przekazanie do eksploatacji.
Szkolenie serwisowo-konserwacyjneytkownika systeméw automatyki i zabezpietze

Zakres wykonania monitoringu do #®] wymienionego  miejsca. Kamery monitgeg
umieszczone dalg we wspoltczesnejcianie nad drzwiami oddzielglymi pomieszczenie holu i komunikacji na
pictrze skrzydta potudniowego. Obudowa kamer winny ykonana z mdiwie neutralnego i ,dyskretnego”
materiatu — nie blyszgzego i w kolorach szarych (tak, aby zarowno kanjky ich obudowy byty méiwie
jak najmniej widoczne).

Zasilanie kamer z projektowanej przy sanitariateaddzielnicy elektrycznej, zgodnie z dokumentacija
projektows. Wszystkie kable jak réwniei kamery wykonane zostarbez zadnej ingerencji w zabytkaw
substangj obiektu. Kabel zasilagy prowadzt z projektowanej nad umywajkw w.c. szafki technicznej w
rurce ostonowej w szlichcie pod projektowanymitkémi posadzki holu. Naginie od kamer zastosowa
kabel swiattowodowy w rurce ostonowej, poprowadzony w peszczeniu komunikacji w btdzie we
wspoitczesnej warstwie posadzki z lastrico (miejggkonanie bruzdy zostanie naprawione). Njaste kabel ten
utozy¢ w rurce ostonowej w projektowanej warstwie podpizéawe] w ,Sali Rycerskiej” i dalej w
projektowanym kanale podposadzkowym w tej sali iwarstwach podposadzkowych projektowanych pod
wymieniarg scen. Nastpnie przewdd swiattowodowy prowadsi w rurze ostonowej w szachcie
projektowanego komina,zana poddasze bryty gtéwnej zamku. Na poddaszu (llijao wlazu wejciowego)
istnieje szafka ztzowa dziatajcego monitoringu zamku. Tam projektowany kabeiattowodowy naley
podhczye do wolnych stykow szafce.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Wykonanie instalacji monitoringu kamerowego na | pi etrze skrzydta
potudniowego Zamku w Nidzicy

W skiad tej instalacji wchodzi:
a) 2 szt kamer wewgirznych
b) urzadzenie do podtrzymania zasilania UPS
c) oprzewodowanie do zasilania kamer i transmisji bbra

ZAWARTOSC OPRACOWANIA:
A. 0Ogélna specyfikacja techniczna

B. Szczegodtowa specyfikacja techniczraGrupa 453- roboty instalacyjne

45315600-4 — Instalacje niskiego nagmia.

A. Ogodlna specyfikacja techniczna

Przedmiot specyfikacji technicznej
Niniejsza Specyfikacja Techniczna ( ST ) odnasidsi wymagé dla wykonania instalacji monitoringu
kamerowego kegci kondygnaciji | gitra w skrzydle potudniowym Zamku w Nidzicy.

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy realizacji w/wymhot.

Zakres robot olfych Specyfikag Techniczi

Niniejsza Specyfikacja Techniczna obejmuje wykonaei robot
wymienionych w przedmiarach robot.

Wymagania ogoélne nalg rozumiet i stosowé w powizaniu ze Specyfikacjami Technicznymi dla
poszczegolnych rodzajow robét.

Specyfikacje Techniczne zgodngzszasadami ustawy ,Prawo Zaméwieublicznych” i uwzgidniajg normy
paistwowe, instrukcje i przepisy stogag sé do robat.

1.1. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonania rob6t oraz ich zgoditaz przedmiarem robét i
poleceniami Inwestora.

1.2. Przekazanie placu budowy
Zamawiajcy w terminie okrdonym w umowie przekae wykonawcy Plac Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i administragyjn, przedmiarem robét i Specyfikac] echnicza.

1.3. Dokumentacja Powykonawcza
Wykonawca zobowgzany jest do wykonania dokumentacji powykonawd£epzty wykonania dokumentaciji
powykonawczej w cakezi obchzaja Wykonawe.

1.4. Ochrona przeciwpdgarowa



Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej, hcznie z utrzymaniem wymaganego
sprawnego Sspetu przeciwpaarowego. Materiaty tatwopalnetls sktadowane w sposéb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przedeggesh oséb trzecich.

1.5. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji i uradzea nie polegajcych wymianie a
pozostaicych na obiekcie oraz ponosi pelpdpowiedzialnét za organizaej placu budowy, utrzymanie
przekazanego terengcknie z zabezpieczeniem poditdg, mebli i sprprzed zapyleniem i uszkodzeniem

1.6. Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczistwa i higieny
pracy. Wykonawca ma oboyviek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eagliecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetni@ych odpowiednich wymagasanitarnych.

1.7. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrezrealizowanych robét i za wszelkie materiaty auezdzenia
uzywane do robo6t od daty rozpecia realizacji do daty odbioru koowego rob6t. Wykonawcastizie
utrzymywa roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie powinno byrowadzone w taki sposéb, aby
budowla lub jej elementy byly w zadawaleym stanie przez caty czas, do momentu odbioficdavego.

1.8. Stosowanie giprawa innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centram@jscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktdreasw jakikolwiek sposdb zvwazane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctigzas prowadzenia robét.

2.  MATERIALY

2.1. Stosowanie materiatow

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosomateriaty ktére posiadgj

- certyfikat na znak bezpiearstwa wskazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi oki&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych

- deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&i z aprobat technicza, dla ktérych nie
ustalono Polskiej Normy

- atesty iSwiadectwa badapozwalajce na stwierdzenie wdeiwego zastosowania materiatow

2.2. Przechowywanie sktadowania i materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyedo czasu, gdyebdla potrzebne na budowie, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly gakas¢ i wkasciwos¢ do robot oraz byty dogpne do
kontroli Inwestora.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Wszelkie materialy i ugdzenia zastosowane w przedmiaractzmaozasgpi¢ rownowanymi stosujc te same
parametry techniczne i wymagania funkcjonalne prepeertyfikatamiswiadectwami dopuszczenia, atestami w
zaleznosci od wymaga wynikajacych z odpowiednich przepiséw

3. SRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spytai, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonanie robot. Spet, bedacy wiasnécia Wykonawcy lub wynagjty do wykonania robét,
ma by utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotéwialo pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygazymi uzytkownika

4. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragétdnie z umoworaz za jak& stosowanych
materiatow i wykonywanych rob6t, za zgodéa@ ST, harmonogramem rob6t oraz poleceniami Irtspak
Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu w robotach spowodowanego przez Wykonge@star poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt. Polecenia Inspektogddowykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod grdbg zatrzymania robot.



5 Kontrola jako sci robét.

5.1. Zasady kontroli jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok rob6t i jakdci materiatdw. Zapewni on odpowiedni system
kontroli, personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie wdzenia i przyrady niezledne do pobierania prébek
bada i pomiar6w materiatléw oraz robét. Inspektoramaaadac od Wykonawcy przeprowadzenie bada

celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest zadawatgj. Wykonawca &dzie przeprowadza
pomiary i badania materiatow i rob6t zestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie
Z wymaganiami i normami.

5.2 Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryetly prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadly normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST malstosowa wytyczne krajowe lub inne
procedury zaakceptowane przez inspektora. Przegtgpieniem badéai pomiaréw Wykonawca
powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i termipgglania. Wyniki pomiaréw i badaVykonawca
przedstawi na pimie w formie protokotu do akceptacji Inspektora.

6. Odbiory

6.1 Odbidr czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Boi i jakosci wykonania robot. Odbiorazgsciowego robdt dokonuje si

wg zasad jak przy odbiorze fmowym.

6.2 Odbior koncowy

Odbiér kacowy polega na finalnej ocenie wykonania rob6t wiedieniu do ich jakii, ilosci i wartdsci.

Calkowite zakdczenie robot oraz gotow® do odbioru kécowego stwierdzona przez Wykonawepisem do

dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem idenje o tym fakcie Inspektora. Odbiér dawy robot

nasgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, ditzod dnia potwierdzenia przez Inspektora

zakaczenia robot i przycia dokumentéw wymienionych pamj. Odbioru kécowego robét dokona komisja

wyznaczona przez zamawjaggo w obecnii Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbiege@ roboty dokona

ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafdapomiaréw, ocenie wizualnej

oraz zgodnéci wykonania rob6t z przedmiarem i ST. W tokunkowego odbioru komisja zapozna s

protokotami robo6t zanikowych i ulegaych zakryciu oraz rob6t uzupetniaych i poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét pop@wgch i uzupetniajcych, komisja przerwie swoje

czynnaci i ustali nowy termin odbioru Kaowego. W przypadku stwierdzenia przez kogise jaka¢

wykonanych rob6t w poszczegélnych rodzajach robi@zmacznie odbiega od wymaganej w ST z

uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEEzestwo,

komisja dokona pojcen, oceniagc pomniejszom wartgé wykonanych rob6t w stosunku do wymaga

przyjetych w dokumentach umowy.

6.3. Dokumenty do odbioru kacowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioriac&wego robot jest Protokdt Koowego Odbioru Robot

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez zamaydgago.

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przygotowanastpujace dokumenty:

- Dokumentagj Powykonawcg

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bati@d oznaczé laboratoryjnych

- Protokoly z pomiaréw, bada i sprawdzenia instalacji elektrycznej tj.: insagl ochrony
przeciwporaeniowej, rezystancji izolacji obwodow NN i kabliytgcznikow ré&nicowopgdowych

- Deklaracje zgodnii lub certyfikaty i atesty zgoddoi zabudowanych materiatéw

W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru higlg przygotowane do odbioru koowego komisja w

porozumieniu z Wykonavgcwyznaczy ponowny termin odbioru d@owego robot.

6.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychorozwigzanych z usugciem wad i usterek
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odljp@gwarancyjny &dzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu. &die trwania okresu gwarancyjnego Zamayagjmaze
dokon& przeghdu gwarancyjnego o ktérynetizie powiadamiat pisemnie Wykonagvc



B. Szczegotowa specyfikacja techniczna
- Grupa 453- roboty instalacyjne
45315600-4 — Instalacje niskiego nagsia

1. Wymagania ogolne — opis techniczny wykonania robot

1.1. Instalacja monitoringu kamerowego

Zasilacz do kamer 230/12 V/V, UP&amery monitorujce umieszczonegka we wspotczesneicianie
nad drzwiami oddzielagymi pomieszczenie holu i komunikacji natpie skrzydta potudniowego. Obudowa
kamer winny by wykonana z mdiwie neutralnego i ,dyskretnego” materiatu — nigszczcego i w kolorach
szarych (tak, aby zaréwno kamery jak i ich obuddwdy mozliwie jak najmniej widoczne).

Zasilanie kamer z projektowanej przy sanitariatexddzielnicy elektrycznej, zgodnie z dokumentacija
projektows. Wszystkie kable jak rowniei kamery wykonane zostarbez zadnej ingerencji w zabytkaw
substangj obiektu. Kabel zasilagy prowadzt z projektowanej nad umywajkw w.c. szafki technicznej w
rurce ostonowej w szlichcie pod projektowanymitkémi posadzki holu. Naginie od kamer zastosowa
kabel swiattowodowy w rurce ostonowej, poprowadzony w pesziczeniu komunikacji w bfdzie we
wspotczesnej warstwie posadzki z lastrico (miejsgkonanie bruzdy zostanie naprawione). Npste kabel ten
utozy¢ w rurce ostonowej w projektowanej warstwie podplzéawej w ,Sali Rycerskiej” i dalej w
projektowanym kanale podposadzkowym w tej sali iwarstwach podposadzkowych projektowanych pod
wymieniarg scen. Nastpnie przewdd swiattowodowy prowadsi w rurze ostonowej w szachcie
projektowanego komina,zana poddasze bryly giébwnej zamku. Na poddaszu (klijpo wiazu wejciowego)
istnieje szafka akczowa dziatajcego monitoringu zamku. Tam projektowany kabelattowodowy naley
podiczy do wolnych stykow szafce.

Jako wewatrzne przewidziano kamery 12 V, a zestvane 230 V. Kamery wewitrzne montowé pod
stropem, zewgtrzne na wysoksi ok. 2,80 m. Kamery zewirzne musg poprawnie pracowaw temperaturze
do —25°C.

1.2. Pomiary i préby techniczne

Po wykonaniu rob6t natg wykona dokumentag powykonawcz oraz nasfpujace pomiary i proby
techniczne wraz z protokotami:

- sprawdzenie i pomiar rezystancji izolacji poszczegth obwoddw N/N

- sprawdzenie i pomiar impedanciitp zwarcia

2. Wymagania szczeg6towe

2.1. Montaz kanatéw elektroinstalacyjnych

- Trasowanie

- Odmierzanie i uecie listew

- Wykonanieslepych otworéw

- Osadzenie kotkéw rozporowych

- Wiercenie otworow w listwach

- Umocowanie listew za pomgevkretow

- Zmontowanie pozostatych element@edonych i pokryw

2.2. Monta puszek rozgaknych z zhczami

- Przygotowanie podia pod montapuszek

- Zamocowanie puszki

- Podhczenie i sprawdzenie ( przedzwonienie ) przewodow
- Oznaczenie przewodéw

2.3. Monta kamer

- Przygotowanie podia dla wspornikow
- Montaz wspornikéw

- Montaz kamer



- Podhczenie przewoddw zasilania i wizyjnych

2.4. Sprawdzenie i pomiar rezystancji izolacji przsg6lnych obwodéw N/N
- Okreslenie obwodu

- Ogledziny instalacji

- Sprawdzenie stanu peokzenr w puszkach igcznikach

- Odlgczenie odbiornikéw

- Pomiar rezystancji izolaciji i ggtosci obwodu

- Podhczenie odbiornikow

- Sporadzenie protokotu

2.5. Sprawdzenie i pomiar instalacji ochrony pragcrazeniowej

- Ogledziny dos¢pnych czsci instalacji ochrony przeciwpaoraniowej

- Pomiar impedancjigili zwarcia

- Pomiar pgdu i czasu zadziatania oraz sprawdzenie dziatamzigcjsku test wydcznika
réznicowopgydowego

- Sporadzenie protokotu

2.6. Monta UPS'’a i zasilacza, paglizenia do istnigcej szafki

Montaz aparatow i urgdzer ujetych w przedmiarze rob6t nalewykona zgodnie z instrukgjmontau podag
przez producenta. Po wykonaniu prac mgowa/ch naley dokona uruchomienia oraz sprawdzenia
poprawndci dziatania a nagpnie przeszkodi obstug w celu poprawnej eksploatacji aparatow igazn. Z
powyzszych czynnéci sporadzi¢ protokot ktdry dadczye do protokotu odbioru kiowego.

Opracowat



